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' ..,. 
1.2. RFALIZARE TEHNOLOGICA 

Fo:rrnatter-ul universal ur~ 106 este realizat pe o 

placi tip !106. Plaea este fixată în spatele unei .. unităţi de 

· bandă magnetică. 

La formatter-ul UFc;if 106 pot fi curlate m;ţx:f.mum 8 

unit~ţi de bandă magnetici. 

Pe cele două laturi lu"gi ale plăcii se observ~ do­
uă rtn~uri de conectori (fiecare ronector cu ctte ~2 de pini): 

a) conectorii A,B şi C de tip fund sertar. I100 utilizaţi. 
pentru alimentarea plăcii şi pentru legătura cu unitatea dP le­

gătură (aontroller-ul) 1 

b) conectorii X, Y şi Z de tip fund sertar FELIX (cu pa­

sul mai mic tntre pini) utilizaţi legAturile cu unităţilP de 

bandă. 

For,natter-ul UF~ 106 este perfect cOlf.patibil cu for-

n1atter-ul AMPltiX !'-1000 (implementat pe 2 plăci MTFl şi M'l'F2). 

·El poate fi utilizat attt pe minicalculatoarele din familia 

INDEPEMDIINT, c1t 1i pe microcalculatoarele :na, Mll8. Interfa­

ţa standardizatl pe?111ite cuplarea oricăr~i tip de bandă utili­

zată actual pe fflini 11 microsisteme (AMP~A TMlOO, coc, l6~). 

Cireuitele slRt organizate în 7 blocuri funcţionale, 

fiecare bloc fiind caracterizat de o literă generică: 

s = SLAVE (interfaţa cu unităţile de bandă Magnetică): 

U s UNIT (interfaţa cu unitatea de leqAturl) 

T = TIME: (logica de ceas) ; 
w = WRITE (lanţurile de scriere şi autaaa~ul de control 

qeneral) ; 

R s RJ::AD (lanţurile de lectură); 
P = PB (loqica &e control PE) ; 

N = NRZI (logica de control 1-lRZ.I). 
,,... 
Dl fiecare bloc circuitele s1nt aranjate şi notate 

matricial, numărul de identificare fiind ~recedat de litera 

generică corespunzătoare. De exemplu, circuitul w43 se află 

în blocul W rtndul 4, coloana J. 
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Privind la faţa cu componente a plăcii şi ~intnd 

conectorii A,B,C tn jos rlndurile stnt orizontale, iar co-
' 

loanele sînt verticale; numerotarea tncepe (pt.fiecare 

bloc ln parte) din colţul din dreapta-jos. Geografia plăcii 

este prezentată în cap.1.1. 

1. 3. M(IDURILE DE. LliCRU 

Formatter-ul UF~ 106 permite lucrul tn douA moduri 

de codific4re a datelor utilizate tn sistemele de benzi roag­

netice 

a) PE 1600 - PHASE ENC(IDING cu densitatea ae tnregia­

trare 1600 bpi (biţi pe inch) • 

.b) i.-lRZI ~00 - l'4~N RETU~-1 ·rt tER, INVl::R'l':t.D C\I densita­

tea de înregistrare 800 bpi. 

1. 3 .1. !-1odul de lucru PE 

În modul de lucru PE forrnatter-ul realizează 
a) la scriere ; 

- codificarea formelor de undă în modulaţie.de îază 

pe 9 piste (8 piste de date plu& o pistă de paritate) ; bi­

tul_de paritate al caracterului transversal oe acris pe ban­

dă este calculat în formatter (se utilizează paritatea irn1„a­

ră) ; există şi posibilitatea de a primi bitul de- Il~ritatc 

din cuplor. 

- organizarea informaţiilor în blocuri ; fiecare 

bloc de date este precedat de un preambul alcătuit din 40. 

caractere ALL Zl::R~ (toţi bi.ţii O, inclusiv cel de paritate) 

şi un caracter ALL {ai'lE (toţi Li ţii 1). Blocurile stnt 1nc:he­

iate cu un postambul alcătuit dintr-un caracter ALL ~NE Ji 

40. caractere ALL iLR~. 

- scrierea înregistrării IB=ID.b:NTIFICA'l'I{t!N l.HJRST 

dacă operaţia începe de pe B~T ; înregistrarea precedă pri­

mul bloc de date şi constă tntr-un tren de tranzi(ii pe pis­

ta de paritate (celelalte piste fiind şterse). 
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- generare înregistrare FILE MARK 1 aceasta constă 

dintr-un preambul (40. caractere ALL ZER~) cu pistele 1,3 

fi 4 şterse. 

- realizarea lecturii după c:criere cu verific"rea 
formelor de undă fi a structurii .blocului scris. 

b) la lectură 

- decodificare~ formelor de undă PE recepţionate de la 

unitatea de bandă magnetic~· (eliminarea tranziţiilor nesemni­

ficative şi preluarea valorilor celor semnificative). 

- urmărirea fluctuaţiilor de viteză ale benzii prin u-
. . 

tilizarea in lanţurile de lectură a unui ceas de frecvenţă 

variabilă. 

- sincronizarea pe pre~ul şi detecţia începutului 

zonei de date. 

- detecţia pistelor moarte (fără tranziţii). 

- alinierea caracterelor transversale sosite de pe 

.bandă. 

- corecţia unei piste în eroare. 

- detecţia postanibulului (postambulul este de~ectat ca 

un caracter ALL ~NE urn1at de trei caractere ALL ZER~ ccl1secu­

tive). 

- trimiterea caracterelor asamblate spre cuplor. 
- detecţie înregistrare IB (tranziţii doar pe pista 

de paritate la plecarea de pe B0T). 
- detecţie înregistrare FILE ·MARK (condiţia de detec­

ţie: pistele 1,3 şi 4 şterse, informaţie nO" pe pistele O, 

S,P sau 2,6,7 şi .blocul nu are mai mult de 72. caractere). 
- detecţie şi emisie spre cuplor a două erori : 

CER= C~RRECTABLE ER~R (eroare corectabilă - funcţie 

READ ·şi o singură pistă în eroare) 

HER=UARD ERRIISR, r~uniunea celorlalte erori detectate 

(mai mult de o pistă în eroare, funcţie WRITE şi o pistă în 

eroare, e·-"Ori de preambul, postambul şi FILE MARK, 411rori de, 
paritate tranevezsall) 

1.3.2. Modul de lucru ~RZI 

'În modul de lucru N.RZI formatter-ul realizează : 

a) la scriere: 

- emisia datelor de scris pe 9. piste spre derulor ln-

soţite de strobe-ul corespunzător. 
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- organizarea informaţiilor tn blocuri; fiecare 
bloc de date este urmat (după o durată de 4 F'l'N) de un ca­

racter ciclic de control (CRCC), iar după alte 4 E'Tl~ de ca-, 

racterul de paritate longitudinală (LRCC) , aceste caracte­

re speciale stnt calculate în formatter. 

- generarea tnregistrării FILE MARK (un bloc cu 

un singur caracter de valoare,23(8), cu CRCC = O şi LRCC = 
= 23 (8)). 

realizarea lecturii după scriere cu detecţia e­

ventualelor erori de paritate transversală sau de control 

CRCC şi LRCC. 

b) la lectură 
- recepţionarea caracterelor transversale detectate 

de unitatea de bandă şi trimiterea lor spre cuplor. 

- controlul parităţii transversale. 
- calculul şi controlul catacterelor CRCC şi LRCC. 
- detecţie înregistrare FILJ:; ~•lARl\ (condiţia de detec-

ţie: bloc cu un singur caracter de valoare 2.3(6), cu CRCC=O 

şi LRCC=23(8), cu eroare de cncc şi fără eroare de LRCC). 
- detecţie şi emisie spre cuplor a unei erori 

HER = HARD ~RR~R (reuniunea erorilor de paritate trans­

versal!, de control CRCC şi LRCC şi de detecţie F.i). 

OHSERVA'f'H, : J:;xistă şi formatter-e care lucreaza numai în pi:; 

(PJ:; '1JNLY) ; acestea se recunosc prin lipsa majorităţii cir­

cuitelor din blocul w. 

1. 4. L~S'l'ALl\kt; 

1.4.1. Alimentart!a şi cuplarea form~tter-

~ 

Forinatter-ul se instaleazâ înt1e c-ontroller-ul (cu­

plorul) de banda magnetică şi unităţi!~ de Land4. 

a) Alimentarea se realizeazl prin ·conectorul B printr­

-un caLlu special; forr:-:atter-ul utilizează doar tensiunea 
+ 5V c. c., deci cablul va avea două fire groase (GND şi VCC). 
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Pe conectorul B avem: 

- masa (GND) pe pinii 0,l,24,25,26,27,40,41,42,43# 

so şi 51. 

- VCC (+ SV) pe pinii : 2,3,30,32;48,49. 

b) CUplarea la controller se realizează prin in­
ter.mediul conectorului A ; acesta este perfect, canpatibil 
cu conectorul corespunzător de la formatter-ul pe 2 plăci 

(F 1000) utilizat anterior.pe benzile crfc (deci va fi uti­

lizat acelaşi cablu de conexiune logică Int~e cuplor şi 

formatter). 

c) Cuplarea unităţilor de bandă magnetică se rea­

lizează cu ajutorul a trei cabluri care pleacă din conectorii 
X, Y şi Z; acestea corespund celor trei cabluri de pe inter­
feţele standardizate ale unităţilor de Landă magnetică: 

X cablul ~~NTR~L 
Y cablul WRITE 

Z cablul READ 

' 
În cazul cuplării mai multor unităţi, legătura este 

de tip BUS (DAISY CHAIN) ; pe ultima unitate din lanţ vor e -

xista terminatorii de bus. 

1.4.2. Opţiuni de instalare 

a) Pentru ca formatter-ul să-şi recu­

noască-adresa FAD=0 se conectează FADO cu FADL (U24-6) ; pen­

tru recunoaşţerea adresei cu FAD= 1 se conectează FADO cu 
FAD (024-4). Pentru conectarea a 8 unităţi de bandă (un sin­
gur formatter pe cuplor), semnalul FSLT trepuie să fie întot­
deauna .111 logic (se va conecta la VCC prin-tr-o rezistenţă de 
2K.n.1 !n loo al fie legat la FADD; vezi schemele logice fila 1) 

' . L) Pentru lucrul numai în PE (PE ,NLY) 

se va conecta, semnalul DEN (S3-2) la masă. 

c)Diferenţa între conectarea benzilor 

CDC şi IZ~T 
- alte cabluri~ 

/ 

- semnalul DES are semnificaţii diferi~e penti:u 

cele două tipuri de benzi : din această cauză trebuie conec­

tat : 
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DES.A cu PE l 

J pentru coc 
DESB cu NRZ ( vezi schemele logice, 

DESA cu 1~RZ } fila 2 ) 
pentru IZ~T 

DESB cu PE 

1.4.3. S~lecţia vitezei de deplasare a benzii 
A 

In funcţie de viteza unităţii de Land~ folosit1 tre-

iJuiesc făcute următoarele conexiuni : 

Dl 

D2 

D3 

D4 

DS 

o 
1 

a) programarea numărătoarelor din logica de ceas 

(fila 3 tn schemele loyice) 

(T12-6) 

(Tll-6) 
('rll-5) 

(Tll-4) 

(Tll-3) 

b) 

25 37 5 45 75 Li s_; 

1 1 1 1 

o 1 1 1 

1 o o 1 

1 l 1 (; 

1 o 1 1 

legat la masa 

legat la VCC printr-o rezistenţi ~e 2K-12... 
I 

programarea oscilatorului de frecvenţă variaLil.:.i 

(fila 5) 

- între pinii 4 şi 5 (cex1 9 i CEX2) ale circuitului 

P36 se conectează un condensator tle o valoare corespunzătoare: 

270 

180 

150 
82 

pF pentru 25 ips ) 

pF pentru 37,5 ips 

pF pentru 45 ips 
) 

i,>F pentru 75 ips 

1. 4. 4. Particularitjţile instalării formatter­

ului pe familia li'WEP.ENDJ::NT 

a) semnalul SPJ\.Cl:: este neutilizat şi va fi conectat 

la masă (deci vorri avea OV pe lJ17-5)j 

b) linia SPJ\RLI este utilizată pentru selecţia densi­

t .1ţii de la cuplor şi va fi conectată cu semnalul DEN 

(deci legătură intre u24-l~ ~-i S3-2) ·, 
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c) linia SPARE~ este utilizată pentru trimiterea 
spre cuplor a semnalului FTP (legătură între U27-S şi' L22-2);; 

d) LWDS e conectat cu LWDM (W4J-l2 cu W42-4). 

1.4.S. Particularităţile instalării 
foimatter-ului pe microcalculatoarele Ml8 şi Mll8 

a) semnalul DEN este conectat la masă (P~ ~NLY), deci 

53-2 la masâ 5 

b) semnalul SPACE este conectat cu SPAREI (U24-12 cu 

Ul 7-5)·1 
) 

c) linia SPARE~ este neutilizată~ 
d) LWDS este conectat cu LWD (W42-4 cu u25-12• 
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Interfaţa cu controller-ul (cuplorul) se află pe fila 1, 
iar cea cu unitlţile de bandă pe fila 2. 

Circuitele receptoare s1nt de tipul 7414 (6 inversoare 
trigger Schmidt pe capaull), atacate la intrare printr-un 
divizor rezistiv (220 ..l'2.. la + sv cu 330 .JL la masă). 

Circuitele emiţ.4toare sînt de două tipuri, 
a) 7416 (6 inversoare open-collector pe capsulă) ; 
b) 7438 (4 NANO cu 2 intrări şi ieşiri open-collector). 

2 .i. IN'l'ERFA'l'A CUP~R-FţlRMAT'l'ER 
I 

2.1.1. Semnale de intrare în formatter 

'l' AD 0-1 • TAPE ADDRESS J biţii mai pwţin semnificativi ai 

adreaei de selecţie derulor. 
FAD • FfRMAT'l'ER ADDRLSS ; ·selecţie formatter în cazul 

SPAREI 

REV 

utilizării a 2 formattere pe cuplor, respectiv 
bitul mai semnificativ de selecţie derulor în 

cazul cuplării a 8. benzi pe un formatter. 
• F9!RMATTER ENABL~ ; semnal de iniţializare, con­

tribuind la generarea serr.nalului CLR. 
• semnal de eşanţionare a funcţiei de e>;ecutat şi 

de lansare a execuţiei acesteia; semnalul G~ 
intră 1ntr-un filtru antiparazit (circuitul W31, 
fila 2), contribuind apoi la formarea semnalelor 
CLRGf (iniţializare la lansare funcţie) şi ~T 
(G, acceptat) . 

• linia de rezervă INPUT utilizată pentru selecţia 
de la cuplor a densităţii de înregistrare 

SPAPEI • 1 densitate dublă (PE); 

SPI.REl • O densitate simplă (NRZI). 

•REVERS; funcţie ce implică ~işcarea înapoi a 

benzii. 
funcţie înapoi (acceptată numai cu 

lectură) 

funcţie înainte. 



EDIT 
ERASE 

WRT 

WFM 

LWD 

REW 

9}FL 

W0-7 

WPR 
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• funcţie de editare (overwrite) - neutilizat. 
= funcţie de ştergere. 

= WRITE, funcţia de scriere: 

WRT a ~
0
1· scriere (WRITE) 

l lectură (READ) 

= WRITE FILE MARK (funcţie scriere sflrşit fişier). 

• LAST W~RD; marchează ultimul cuvtnt de date 
în cazul unei funcţii de scriere. 

= REWIND; puls de canandă a unei operaţii de re.bo­
binare pentru unitatea selectată 1 operaţia este 

executată. doar de derulor, formatter-ul fiind li­
ber. 

= g}l-'F' LlNE ; comandă de trecere ţlJFF LINE. a unităţii. 

= liniile de date pe care soseşte de la·cuplor ca­
racterul de scris transversal pe oandă. 

=·linia de paritate octet de date (neutiliza•ă, bi­

tul de paritate este calculat în formatter). 

2. 1.2. Semnale de ieşire din formatter 

RDY = READY; starea "pregătit" a unităţii de bandă se-
lectate ; dacă unitatea de bandă nu este READY 

este activat semnalul CLR în formatter şi orice 
funcţie a acestuia este inhibată. 

~NL = {6N LINE ; starea „automat" a unităţii de band~ 

selectate. 
NRZ = densitatea de înregistrare selectată pe unitatea 

de bandă ; aceasta deterT'lină şi modul de lucru 

al formatter-ului. 
r 1 

NRZ = t O 

NRZI 

PE 

Ri'JS = RhWIND STATUS ; stai:·ea de rebol:inare a unităţii 
selectate (în această stare derulorul nu acceptă 

nici o funcţie). 

FPT = FILE PR~EC,"l' ; rolă protejată la scriere montată 
pe unitatea de bandă selectată. 
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LDP = LOAD PfINT; banda selectată e pe B~T. 

Bfl)T = END ~F TAPE; banda selectată a detectat E~. 

FBY • F~RMATTJ:;R BUSY; starea „ocupat" a formatter-
ului. 

DBY • DATA BUSY 1 starea ntransfer date" a forrratter-

IOJ:.'NT 
ului. 

• linie cu două semnificaţii distincte în funcţie 
de densitatea de lnregi■trare sub care se lucrea-
al 

a) tn PE indică detecţia trenului de identi­
ficare (IB) ; 

b) tn NRZI indică detecţia spaţiului inter­

bloc (GAP). 

FMK • FILE MARK; detecţie tnregistrare sftrşit de fi-

şier. 

CER • CIRRECTABLE E~R (eroare corectabilă). 
HER • HARD ERRfR (eroare incorectabilă). 

RSTR 

WDS 

~-7,P 

• linia de rezervă ~UTPUT, utilizată pentru a trimi­

te la cuplor un ■emnal de ceas cu perioada FTP 

(frame time PE= perioada dintre două caractere 

tn 1nregistrarea PE)) la INDEPE..~DENT acest semnal 
este utilizat pentru obţinerea erorii de operaţie 
incompletă (~PI). 

• RE.AD ST~BE; semnal de eşanţiona::e a unui octet 
de .date spre cuplor la funcţia de lectură. 

• WRITE DATA STR9IBE ; semnal de preluare de la 
cuplor a unui octet de da~e In cazul funcţiei de 

scriere. 

= liniile de date citite de pe bandă; linia de 

paritate nu este utilizat!. 

2.2 INTERFATA F~RMATTER-UNITATh B.M. 

2.2.l. SenLDale de intrare tn formatter 

ROY • READY; starea .pregătit" a unităţii de bandă se-

lectate. 
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~NL • ~N LINE ; starea „autanat" a unitlţii de Landă 

selectate 
DES = DENSITIY STATUS; densitatea selectată pe uni-

RWS 

FPT 

EHDPT 

tatea de l.Jandă. 

• :REWIND S'rATUS ; starEa de derulare a unităţii. 

• FILE PR~TECT; rol! protejatl la s~riere. 

• DID P~INT ; l:;~T cetectat de unitatee selectau. 

• DilGINii~G iJF TAP:t; (~T) ; semnalul este activ a­
tlta tirnp c!t este sesizat aticker-ul ce marehea­
zl tnceputul zonei utile a suportului n1agnetie. 

RDSB· = IU;AD S'l'R(IBI: ; se1.-.nal ck eşanţionare a clatElor so-

site ce pe band.1 , utilizat numai tn .mz1. 
RDT 0-7 ,P • JtllAD DA'l'A THAh:-:iPl6R'l' ; liniile de date citite de 

SI,T0-7 

DEHC 

~WP 

SFWD 

SREV 

pe bandă (9 piste - R de date ~i una de paritate). 

2.J.2. Semnale de ieşire din f9rmatter 

• âELEC."l' UNIT 0-7 ; linii de selecţie a n,,1Ai,,;wi1 8 

unităţi de Landă ce pot fi cuplate la fon-.iatter. 

=- DENSITY C~MAND ; cm,;andă de selecţie densitate 

de înregistrare pe unitate; Ut;.~C e ccnectat tn 

JR()n "~r~al cu SPAREI. 

= {IW:ai:R ţ·-JRITl:: Pi;;RHIT ; comandă editare sau supra­

scriere (neutilizată). 

= F~RWAaD; comand~ rrişcare înainte cu viteza nor­

nală pentru transfer dato, 

= r.r.vr;n.s ; comandă rnţşcare înapoi cu vi teza norma­

lă pentru transfer date. 

RWC = RhWINO c~~'ll ;-m ; puls ce comandă rebpbinarea ben-

WRST 

zii (mişcarea înapoi cu vi teză n,are ptnă la se­

sizarea &{6T). 

= WRITI:: RESL'l' ; senmal de iniţializare a buffer-u­

lui de date de scriere în unitatea de Landă 1 u­

tilizat tn apecial pentru scrierea caracterului 

LRCC tn •. m.zr. 



wR'l' 

{IFC 

WDS 

WR0-7 ,P 
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= comanda WRITE de validare a lanţurilor descri­

ere şi a capetelor de ştergere şi de scriere în 

unitatea de band!. 

= ~FF LIN~ C~D; comanda de trecere ~FF LI~E 

a unităţii. 

• WRITE DATA STR-E ; strobe de scriere 1 în PE 
s1nt necesare c1te 2 pulsuri WDS pentru fiecare 

caracter scris (FTP)1 1n NRZI se generează ur. 

puls WDS pentru. fiecare caracter (F'l'N). 

= WRI'l'E DA'l'.A 0-7 ,P ; liniile de date ce poartă 

formele de undă de acri• pe bandă (pe 9 piste). 
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3. W~•~-R&i-~T~Ql,_!.M~BAl, 

3.1. ~ICA DE CEAS 

Ceasul de bază este generat cu un oscilator cu cuarţ 

de 5786 KHz (fila 3). Pentru divizarea ceasului sînt utilizate 
5 nwnărătoare sincrone (Tl2, Tll, T23, T22 şi T21) ; T23 este 

un nwnărător modulo 10. de tipul 74160 1 celelalte sînt modulo 
16. de tipul 74161. 

CLK 5786, CLK 2892, CLK 1446 şi CLK 720 sînt o,,asuri 

fixe, numărul reprezenttnd frecvenţa lor 1n KHz. 

Pentru a obţine F'rP (FRAME TIME PE) şi FTN (FRAME 

TIME NRZI) este necesară divizarea controlată a ceasului în 
funcţie de viteza de lucru a unităţii de bandă cuplată la for­
matter. FTP= durata dintre două caractere de date în modul de 

A 

înregistrare PE. Intotdeauna FT~ = 2 x FTP (deoarece densitatea 
de înregistrare în PE este dublă). 

Realizînd corespunzător legarea intrărilor paralele 

3,4,5 şi 6 ale numărătorului Tll, acesta va divide cu orice 

nwnăr între 1 şi 16. 

VITEZA BENZII {ips) 

25 

37,5 

45 
75 

Tll DIVIDE CU 

9 

6 

5 

3 

Intrarea 6 a numărătorului T_l2 nu este legată la 
masă decît pentru viteza 12,5 ips (îrr această situaţie Tll va 

divide cu 9). 
Pentru ca numărătorul Tll să dividă cu n trebuie ca 

să se încarce (sincron)în el la depăşire numărul 16-n. Rezul­

tă poziţionarea semnalelor Dl~ OS prezentate în paragraful 

1.4.3. pct. a). 
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Se obţin următoarele valori pentru duratele 
FTP şi F'l'N : 

VITEZA EENZII (ips) T FTP(ns) T FTN (ns) 

12,5 50 100 
25 25 so 
37,S 16,6 33,2 
45 lJ,9 27,8 

75 8,3 16,6 

Numlrltoarele T23,T22 şi T21 sînt utilizate ventru 
a obţine 111ultiplii FTP (necesari în realizarea diferitelor tem­
poriz&ri). Se obţin ceasurile 

CLI'1 cu perioada 40 FTP (durata unui 
sau postamhul PE); 

CLKB cu perioada 8 X 40 F'l'P • 320 FTP 
CLK160U. perioada l& X 40 FTP = 640 

CLK6 4 ou. perioada 64 X 40 FTP =2560 

3. 2 • AU~MATUL DE C~NTRf6L GENERAL 
3.2.1. Implementare 

FTP -~ 

FTP. 

prea1„bul 

Automatul de control general supervizează întreaga 
funcţionare a formatter-ului, definind stările sale principale. 

Automatul ••te alcltuit din ctrcuitele W54, W53, W56 1 W43 ,1 W52, 

Ceasul de avan■ al automatului este CLl< obţinut cu 
ajutorul multiplexorului W41 ; starea curentă a automatului va 
determina ceasul de avans pentru pasul următor (deci durata 

■tării uzmlt,oare a automat\llui ). 

P•M-ul principal (W54) este împărţit în două: 
adreaele inferioare pentru funcţia READ (WRT=O) şi adresele 
■uperioare pentru funcţia WRITE (ftRT•l). 

Saunalul RDGATEN • NPE. RDGATE are rolul de a dis­
crimina zonele de comandă pentru trAnsfer de date PE şi NRZI. 
Secţiunile de punere tn viteza ti oprire a benzii sînt comune. 
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Pentru dec'izii automatul folose 9te următorul 

&~t ce condiţii externe (multiplexate 1n senonalele CND0-1 

de circ~itul W42) : 

ERS 

~rlP 

LWDS 

= comand~ ştergere; 

= canandă i.:LH'r (~Vl:RWRITE) ; 

= LAST w~ru., (operaţia de scr:iere zonă 

de date a Llocului va bucla p.înă ce 
acest semnal devine activ) ; 

n9JTM = banda pe început fizic de suport, loc 
1n care automatul va creea o tezaporizare n1ai mare iar 1n pr; 

va comanda scrierea/detecţia trenului de identificare; 

G~T = start funcţie care presupune tran$fer 

de date (inclusiv salt bloc, caz 1n care formatter-ul eAecu­
tă o funcţie READ). 

PRTDT = PRESENT fll\'l'A·; semnalul indică faptul 

că lanţurile de lectură detectează tranziţii sosite de pe 

bandă; este utilizat pentru detecţia spaţiului interbloc. 

REVTM ; semnal cu dubl_ă semnificaţie utilizat 

ca macaz 1n funcţie de orc"!inuJ. executat 

1°. 1n lectură RJ.:::V'l'il = O 

Ric:V'I'i'-l = 1 

lecturl înainte 

lectura înapoi 

~ 0 • 1n scriere R.E.'V'.i.\l = O scriere tloc date 

R1:XT!-I = 1 scriere TAPE t-'!1'RK. 

FSTCH = FIRS'l' CHARACTER ; utilizat pentru detec­

ţia blocului de date (primul cu.:-acter de date asamblat în J:lL 

sau NRZI). 

rele sen·nale 

Automatul de control general generează următoa­
'-

a) semnale de sta~e formatt~r: 

FBY = F~R:-tA'l'TER BUf;Y (activ între iniţierea co­

menzii de mişcare a i.Jenz1i şi oprirea acesteia). 
DBY = DATA BuSY {activ pe durata efectivă a 

transferului de date - inclusiv preanibul, ~ostaz:.Lul şi carac­

terele speciale). 
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~-------------
~ L .. ______ _ 
DBY I 

I ~ 
1 PUNERE IN 
. VITEZA 

I 
QSPRIRE .., 

BANDA 
1 TRANSFER 

DATE 

1 TEMP(IRI ZARE ! TEMPORIZARE I 

L. ~L..TECTI.E SPATil.i IN'rERB~C ...,... , ' 
b) semnale de comandă pentru derulor: 

RIJN = comandă de mişcare pentru Landă; banda 
se va mişca attta timp ctt acest semnal este activ; trans­
ferul efectiv de date se va face după o ten-1porizare in care 
se aşteaptă ca banda să ajungă la viteza nominală. 

c) semnale de comandă pentru configuraţ.ia 
blocului: 

DATA şi F(l)RM vor comanda, : 

F'9}RM.=O şi DA'l'A=l scriere cate {PE şi NRZI) ; 
F{tfRM=l şi DA'l'A=O scriere ALL ZER~ 1n P~, 

respectiv LRCC în NRZI; 

t'S,RM•l şi DATJ.=l seriere ALL {/);.iE In PE, res­
pectiv CRCC tn NRZI. 

GAP; corr.andă utilizată în NRZI pentru scriere, 
respectiv lectură şi control caractere s.1:,>eciale (CRCC şi LRCC). 

IDBRST ; corr.andă utilizată în n ocul urn,ător : 

1°. WRITE PE 

trenului de ieentificare 
WRST (WRITE ~SET), 

2°. HEAO PE 

identificare 

• . cu DATA= 1 va produce scrierea 
; cu F~ru-1 = 1 generează semnal ul 

validează detecţia trenului de 

30. READ şi WRITI; NRZI. valideaza detecţia carac-

terului CRCC • O. 

RDGATE • READ li1''.l'.I:: {validare lanţuri de l•tură 

1n DBY • 1). 
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3.2.2. Functiile executate de formatter 

"' In tabelul de mai jos apar funcţiile executabile 

de formatter şi starea semnalelor de interfa-
ţă (la momentul~) pentru lansarea lor 1n execuţie. 

READ FWD 
READ REV 
WRlTE 

WRlTE FM 

Eru,.5E V .L. 

ERASE F.L. 

• lectură tnainte 
• lectură tnapoi 
• scriere bloc date 
• scriere înregistrare n ■ ftrşit de fi­

şier" 

= ştergere lungime variabilă (pînă la 
recepţionarea LWD) 

= ştergere lungime fixă (pe lungime~ 
unei înregistrări FM). 

OBSERVATII : la siar1iu.1 de pe ar.,T al funcţiilor apar unele 
diferenţe faţă de cazul no:mal. Operaţiile ae 
de· scriere şi ştergere nu se pot lansa decit 

înainte (1n caz contrar sînt inefectivE). 

nmCTIA Rl::V WRT ~FM .i:..HS , 
~AD FWD o o o o 
PJ:.AD Rl:!V 1 o o o 
WRITE o l o o 
WRITE FM o l l o 
6~J:. V .L. o 1 o o 
.t:ICASJ; F .L. o l l l 
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3.2 3.2.3. Organigrama de funcţionare a 

automatului pentru funcţia 

READ (lectură) 

(~ 1-'1''----'- _____ ....._ __ 

D 

P'BY = DBY a RUN = RDGATE = O 
GAP • IDBRST • O 

punerea în mişcare a ben?ii 

DELAY Jai'TP setare IDBT pentru detec-
c;::=.:..,..==-1--,---_, ţie tren identificare 

(numai 'în PE) 

Y = 1 validare lanţuri lectur~ 
RDGATE • pentru detecţie bloc şi 

D 

asamblare caractere dete 

eeteptare detecţie primul 
caracter de date 

aeteptare detecţie spaţiu 
interbloo 
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DELAY 640 PTP 

GAP = O 1 

~JoP"' 
READ NRZI REVERS 

--·----1 
N. I 

N I . D 

IDBRST = 1 
DELAY 1/2 FTN 

I 

oprire miecare bandl 

GOT = 1 înainte de oprirea migclrii 
~funcţia este executatl FLY AWAY 
(flrl oprirea benzii). 

a1teptare detecţie primul caracter 
de date. 

aeteptare detecţie GAP (spaţiul din­
tre blocul de date şi CRCC). 

aeteptere CRCC 

test CRCC=O (simulare strobe daci 
CRCC-ul citit de pe band~ este nul). 

aeteptare control LRCC 

a1teptare ~rimul caracter (LRCC) 

aeteptare detecţie CRCC 

test CRCC = O (simul.Are atrohe da.el 
CRCC-ul citit de peoanda es~e rttl) 



s 

ASDft.A.RI 

D 

I 

1 

R 

25 

a1teptar• deteo,ie spaţiu interbloo 

3.2.4. Organigrama de funcţionare a 
aut.,omatului pentru funcţiile 
WRITE, WRITE FM, fi ERASE 

PBY=DBY=RID1•RDGA!lw0 
GAP=ID:IRST•O 

D 

R 

scriere 
. P1l 

DILlY liBoPTP 

scriere tren identifica 
re{numai în PE) • 

Y{scriere 111) 

scriere preambul 
4o caractere ALL ZERO 

1 caracter ALL ONE 

scriere date 
{1 caracter din WRITE BUFFER) 
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D 

( S2 . ------
WRITE NRZI 

-, 
~r~=1 ~ -3 
jDELAY lFTN 

D 

N 

D' .... __ _, 

pATA=,f,RM=O 
bELAY J FTN 

,l 
___ _,, 

scriere postambul 
1 caracter ALL OBE. 

4o caractere ALL ZERO • 

generare WRITE RESET 
(pentru EDIT). 

a9teptare detecţie primul 
caracter al blocului scris 
(daci funcţia este ERASE 
acest test este inhibat)• 

aeteptare detecţie spa­
ţiu interbloo. 

oprire mişcare bandl 

daci GOT•l, noua func­
ţie este lansatl firi 
a a,tepta oprirea ben­
zii (FLY AWA.Y). 

scriere date 
(la scriere FM se scrie 
un singur caracter). 
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scriere PM 

STOP 

scriere CRCC calculat 
(pentru PII nu se scrie 
nimic, aaoa-o). 

scriere LRCC 

a1teptare detecţie de 
lanţurile de lecturl a 
blocului scria(test in­
hibat pt.funoţia ERA.SE). 

a1teptare detecţie GAP 

verificare CRCC~O(simu­
lare strob~ daci CRCC ci­
tit de pe bandl e nul). 
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4.1. SCHEMA BLtk: 

BUFDJl CODIFICARE FORME 

• 0-7,P DATJ: II& we-1,P ... NWD0-7-,P . - UNDA PE/NIVBI.E NRZI ~ -
1 r SCllII r1 r 

,, 
GBNBMU: CONSTANTE 

PE ti NRZI 

î T 
I I 

AU'l'OMAT 
DE 

SCRIBU 

4. 2. BUFFER-ul DAnr..- N SCRIS 

Buffer-ul datelor• scris eate realizat cu circuitele 
Wl6 fi W26 (fila 4)1 1n •l ••te memorat caracterul sosit de la 
cuplor (pe frontul posterior al ■e1111alului WDST). Bitul de pa­
ritate e■te calculat tn formatter cu circuitul WlS. 

La scriere preallbul/po■tambul PE, caracterele ALL z•R~ 
stnt preluate tot din acest buffer dupl ce tn prealabil a fost 
1ters cu CLRDT. 

4.3. FORMAT~ARELE DE UNDA 

Lanţurile propriu-zise de scriere st~t realizate cu S 
circuite PRgjM de capacitate 256 x 4 fiecare (W14, W24, Wl3, 
W23, W25 - fila 4). Fiecare PR~ codifici foraele de undi pen­
tru clte 2 piste. 

Fomele de undă de scris pe bandă ln PE (respectiv ni­
velele logice tn NRZI) slnt obţinute cu sa11nalele NWD 0~7,P. 
Acestea stnt generate ln funcţie de datele existente tn buffer­
ul de scriere (WB o-7,P) fi comenzi generale sau comenzi obţi­
nute cu ajutorul aut011atului de scriere • 

.A 

In cazul 1l'1'M (seriere TAPE MARK) codificatoarele de 
undi vor genera coafiguratiile respective. 
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IDBT c0111andă scrierea trenului de identificare tn PZ; 
tn aceastl situaţie este validat doar PR,M-ul N25 corespunal­
tor pistei de paritate. 

La funcţia ERASE (ERS•l) nici un Pa,JM nu este valid,t, 
deci pistele vor fi 1terse • 

.._alele cco-7 ,• stnt utilizate pentru calculul CUQ:· 

-ului ta HUI, aeanele parţial• ■lnt m-orate tn circuit•­
Wl2 fi W22 (fila C) ; la aftrtitYl bloe~lui de date acest eir­
cuit va eoaţiM aaracterul CRCC. Caracterul LRCC este scria 
doar CAI ccaaada WRST (WRITE MSB') 9 ... ratl de automatul de 
scriere. 

4.4. AU'IC»IA~L DE SCRIERE 

c.c.1. I11Pl-•ntare 11 functi011are 

Aut0111atul de scriere ••te alntuit din circuţtele W33, 
W34, W35, W.35. El genereazl c0111enzile pentru codificatoarele 
•• undi, precwa fi atrobe-urile necesare. Condiţiile exterae 
~tilizate alnt FTP fi ae11nale de coaandl generate de autana­
tul de control general (DATA, ~RM, IDBRST). PR81M-urile W33 fi 
W34 care conţin cuvintele de comandă ■tnt tmplrţite tn doul: 

- adr•••le inferioare pentru NRZI (PE• o) ; 
- adresele superioare pentru PE (PE• 1) • 

AutOl'l.atul.de scriere avansează cu ceasul fix CLK 720 
(de 720 KHz) fi genereazl uraltoarele coaenzi: 

FTPD • PTP Dl:I.ax; utilizat pentru codificarea forme­
lor de undă tn PE (ln funcţie de valorile a doi biţi consecu­
tivi se va genera, daoA Hte cazu1,,1 tranzitia neae111nifica­
tivl). 

CLRDT • ■anal de iniţialisare,·a,buffer-ului de scri­
ere la scriere ALL ZER,. 

IDBT • IDENTIFICATI~N BUJU,T TIME (cmiandA scriere 
tren de identificare tn PE). 

WDST • WRITE DATA ST ... spre cuplor (m, puls pentru 
fieeare caracter de date cerut de la cuplor pentru a fi acri• 
pe budl) • 



WSft • WRITE STRCl)BE apre derulor; autc:aatul ge­
aereu& : 

- clte un puls pentru fiecare caracter t~aa•v•r•al 
la MaZI (cu perioada FTN) ; 

- elte două pulauri pentru fiecare caracter trana­
veraal 1n PE (pulaul suplimentar eate necesar pentru acrierea 
eventualelor tranziţii ne■Gllllificative) , pulaurile •tnt echi­
diatante fi au perioada 1/2 FTP. 

WRST • eoaanda WRITB MSBT utiliza~& la EDl~ fi la 
ae.rierea LRCC Sit NRII. 

Conenzile •• pot obţine nu.ai dael fo„atter-Yl ••t• 
ta a tarea RU.N. 

Glt■eJ'nţie a ..... 1.i P!PD ••t• a't111•t !a DII 

,..-t2'1l a o ... ,. ■u1e1'ea oaa,aotezilll.lli 4• ••1i••l aaao. 
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4.4.2. Organigrama de funcţionare a 
automatului de scriere 

• 
D 

WRST 
a.:.f o::.:l:.::o~•~i..:.t--=~::,-) 

o 

1 

C 
2xW8TR pe P.rP 
scriere ALL ZER 

NRZI 

o 

l 

WRST 
( scriere LRCC) 

22!rftR pe FTP 
scriere ALL O 

WRS'! 
Ff-:p'J) = -i 

(scriere CRCC 

o 

DST data-WB 
2xWSTR pe FTP 
scriere data 

WDST data„ 
lxWSTR •• n• 
scriere data 
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5.2. DBCfDIF.ICATfJARELE FflMELfOR 0B 

UND.l C.I'l'I'l'B 

s.2.1. Prezentare 

Lanţurile propriuzi•e de lectură stnt prezentate 
pe filele: 

6 piatele P ,O fi 1 ; 
7 pistele 2,3 fi 4; 
8 pistele 5,6 fi'• 

Lanţurile atnt alc4tuite din urmltoarele circuite: 

a) P~-utile din poziţiile RnS şi Rn6 (decodificatoa­
rele de undi) i 

b) bateriile de bistabili din poziţiile Rn7, precum ,1 
din poziţiile Rl4, Rl4, R44, R74 şi R94 (memorarea stărilor 
decodificate din formele de undă); 

c) numlrltoarele din poziţiile Rn8 (utilizate pentr~ 
logica din fereastră tn PE); 

n ia valorile de la 1 la 9 pentru pistele P, o~ 7 res­
pectiv. 

Semnalele obţinute la ieşirea decodificatoarelor stnt 
următoarele : 

RDn = forma de undă citită sincronizată cu ceasul 
CLK24 J acest ceas este dat de orologiul de frecvenţă varia­
bili în PE, respectiv de CLK 2892 (ceas fix) 1n NRZI. 

RDDn = forma de undă citit! 1nt1rziată cu o perioadă 
de ceas CLK24 1 nivelul logic al acestui senmal reprezintă 
la momentul Sln valoarea bitului citit pe pista respectivă. 

WDWn = WIND~ (fereastră deschisă, utilizată pentru 
detecţia tranziţiilor semnificative In PB). 

NSINCn = detecţie tranziţie semnificativă 1n PE. 
N,NEn = detecţie data "l" pe pista n (utilizat 1n ,E 

pentru detecţia sftrşitului preambulului). 



Sin• SHIFT IN; comanda de transfer a valorii bitului 
citit de pe bandă tn buffer-ul de aliniere. 

ZB~ = informaţie nO" citită pe pista n. 

DTRKn = OEAD TRACK (pista n moartă, tn eroare - lipsă 

tranziţii) ; semnificaţia este corectă tn PE; !n NRZI DTRKn 
• RDDn şi stnt utilizate pentru detecţia unei eventuale con­
figuraţii de FILE MARK. 

5.2.2. Funcţionarea tn PE 

a) ,R9JL(IGIUL DE FRECVENTA VARIABILA 
' 

A 

In PE pistele sint autosincronizabile fi se pune pro-
blema eliminării tranziţiilor nesemnificative. 

Pentru aceasta, fiecare FTP (perioadă dintre două ca­
ractere transversale) este divizat tn 24 de paşi (perioade ale 
ceasului CLK24) şi este utilizată o logici de fereastra prezen­
tată la punctul b). 

Pentru a compensa variaţiile de vitezl ale benzii,cea­
sul CLK24 trebuie să aibă o frecvenţă variabil! care sA urmă­
rească fluctuaţiile vitezei de deplasare a benzii prin faţa ca­
petelor de lectură. 

Orologiul de frecvenţă variabilă este realizat cu un 
oscilator comandat tn tensiune (P36, fila 5) fi o logică de 
control a acestuia (P33, P34 şi P35, fila 5). Ceasul generat 
este CLK24I din care se obţine CLK24. 

Numărătorul P33t~luează valoarea (tn perioade CLK24) 
unei ferestre deschise corespunzătoare unei piste citite de 
pe bandă. Se ia_tn consideraţie pista 2 sau pista O dacă pista 
2 este tn eroare, semnalul de control fiind WDCK (WINDfl)W CHECR). 

Valoarea găsită este memorată tn bistabilii din circu­
itul P34 1 această valoare este decodificată cu P~M-ul P35 şi, 
printr-o reţea de rezistenţe ponderate, se obţine cananda ana­
lP&ă tn tensiune pentru oscilatorul P36 (vci;sc). 

Lungimea nominală (ideală) a ferestrei este de 7 pe­
rioade CLK24. Dacă lungimea curentă este mai mică tnseamn·ă oă 
viteza benzii este ceva ·mai mare (sau durata dintre t~aniiţJ.i 
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ceva mai mică) şi oscilatorul va fi comandat astfel ca să 
micşoreze corespunzător perioada semnalului generat· CLK 24.I. 
Dacă lungimea curentă a ferestrei este mai mare concluziile 
şi comenzile stnt inverse. 

b) Lsi,GICA DE FEREASTRl 

Logica de fereastră are scopul de eliminare a tran­
ziţiilor nesemnificative (şi, implicit, de detecţie şi inter­
pretare a celor semnificative). 

Pe fiecare pistă există ctte un numărător de fereas­
tră, acţionat cu ceasul CLK24. Perioada dintre două caractere 
semnificative consecutive (marcate prin SINCn) este 1mpărţită 
1n 24 perioade CLK24.Fereastra este 1nchisă la detecţia fiecă­
rei tranziţii samnificative (WDWn=O) ; fereastra rămtne 1nchi­
să 18 perioade CLK24 (3/4 din FTP), elimintndu-se astfel even­
tuala tranziţie neseir.nificativă, După 18 perioade CLK24 se 
deschide fereastra (WDWn=l) cu semnalul WTGD (Wllln,f THGLE) 1 

pemiţ!nd detecţia tranmiţie1 ■enmitioative ... 
r t:, li !l l3 li, 2( z, ,t1 28 l'J ~ a, !Z 33 36 ~:s 

CLK24 

ROTn 

RDn 
RDDn 
NSINCn 

WTGn 

WDWn 

DTRKn 

I 

DATA q 
I 

7, 

~ I 

~ 
I I 

i 
momentul 

I I 

N' I 

li 
_____ , __ ~D~~~m~,~~~--_-___ -_-_-_-
-"'------1------ ,.... - -
I I 

I 

___ ,.._..._ ________ _ 
w 

iniţializării 

, .... . ' 
I 

numărătorului de fereastră 

Iniţial, DTRKn = 1 (pistă moartă) pentru toate pistele; 
DTRKn = O la detecţia unei tranziţii semnificative. Dacă WDWn•l 

şi apare un nou WTGn, atunci pista este declarată 110ertl şi 

DTRKn = l; 
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rezultl ca traasit~a ■emnificativ4 este afteptatl maximum 

15 perioade CLK24 de la desehide~ea ferestrei (tn_mod nor­

mal ea trebuie sl apară dupl 7 perioade). Cazul detecţiei 

pistei moarte este desenat punctat pe formele de und4. 

Perioada de sincronizare pe preambul este marca~ 
tl de semnal~l SINCR9' • 1 (generat de automatul de lecturi 
PE, prezentat la punctul c). 

A 
In SINC~, orice tranziţie care semnifică infor-

maţia .o• va crea un NSINCn, deci, indiferent de starea 
ferestrei, tranziţia .o• va fi cea semnificativă. De aseme­
nea, tn SINC~ DTRKn poate să urce şi să coboare făr4 rapor­
tare de eroare. 

SINCR9J cade dupl numărarea a 20. caractere din pre­
ambul, din acest moment va fi tranziţie semnificativi D\Dllai 
cea care intră 1n fereastră 1 daci apare DTRKn atunci pista 
respectivi va fi declarată moartă definitiv. 

Iniţial, N~NEn =O; tn SINCR,, pe prima tranziţie 
.o• N~En = 1. CU SINCR9 = O, pe prima tranziţie semnifica­
tivi .1•, N(ISNEn = O, semnaltndu-se detecţia sftrfitului de 

preambul; din acest moment, fiecare NSINCn va crea un stn 
fi valoarea tranziţiei semnificative se introduce 1n buffer­

ul de aliniere asociat pistei n. 

"' In caz de DTRKn = 1, RDDn • 1 fi ZER~~ 1; re-
zultă că pista moartă va conta şi ca .1• şi ca .o•, lucru 
strict necesar pentru detecţia postambulului-. 

c) AUT{IJMATUL DE LECTURl. PE 

Automatul de lectură PE are rolul de a realiza sin­

cronizarea pe preambul fi de a detecta erorile de anvelopă 
(structuri bloc date) , precum fi tnregiatrlrile speciale 

PILE MARK. 

El este realizat cu circuitele P22, P33, P25 oi P24 

(fila 5). 
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P22 ,1 Pal formeazl numArltorul de caractere; 
stnt numlrate ferestrele (ctte una pentru fiecare tranzi­
ţie semnificativi) de pe pista 2, respectiv pista O dacă 
pista 2 e moartl (semnalul WDCK). Semnalele generate stnt 
CH20 fi CH26: 

CH20 CH26 
o o -4, 2 O caractere 
1 o ~20 caractere, dar sub 26 caractere 
o 1 ţ26 caractere, dar sub 72 caractere 
1 1 ~72 caractere 

Automatul avansează cu pasul CLK24. Condiţiile ex­
terne utilizate stnt: 

TM = detecţie configuraţie de TAPE MARK (bloc cu 
infonnaţie doar pe pistele O,S,P sau 2,6,7, res~ul şterse 
(moarte)). 

DATANP = cel puţin o pistă bună (cu tranziţii). 
-p,BTS • PfSTAMBLE (detecţie postambul) ; acest sem­

nal este iniţial 1, el cade tn O după ce a fost asamblat 
primul caracter de date deci după sftrşitul preambulului; 
va reurca tn l ctnd va fi detectată condiţia de postambul 

' (un caracter ALL ~E urmat de trei caractere ALL ZER~ con-
secutive). 

Comenzile sau stările generate de autanat stnt 

NCNTRS = iniţializare contor caractere. 
SINCRf • perioadl de sincronizare; acest semnal este 

1 (tn mod normal) pe durata primelor 20. caractere din pream­
bul ti dupl 30. caractere ale postambulului. 

ENVER = eroare de anvelopă: 
- preambul prea scurt sau prea lung 
- postambul prea scurt sau prea lung 

- eroare detecţie TM 
FMKPE = detecţie FILE MARK (tn PE). 

"' In continuare este prezentată organigrama de 

funcţionare a acestui ••t-t. 
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ASTEPTARE; numlrltor blocat. 

deblocare numlrltor oaractere; 
numlrere caractere preambul. 

;----------1-i T 

FMKPE = O 

NCHTRS•O 
ENVBR • O 

1 

-

1 

o 
1 

1 

DATilP = O <Ppierdere bloc date 
~ 

preambul prea scurt(~ 26 caract.) 

preambul prea lung ( ~ 72 
caractere). 

iniţializare 9i blocare lJuml­
rltor. 

,, 
pierdere bloc date(spsţiu in­

"terbloc nea9teptat). 

deblocare numlrltor caractere; 
numlrere caractere postambul. 

postambul prea scurt(~ 26 c&nd 
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1 

s 

DETECTIE FILE MARK 

o 

1 

1 

DE,ECTIE EROARE 

o 

postambul prea lung( 72 oaract.) 

detecţie spaţiu interbloo,reve­
nire in faze de avteptare(anve­
lopl PE corectl). 

FMKPE=l 

detecţie caractere de date 
(informaţie "1" pe cel pu­
ţin o pistl). 

FILE MARK prea lung( 72 caract) 

detectie eroare de anvelopl 
(eroarea este raportat! - memora-
tl in bistabilul HERS - dupl de­
tecţia spaţiului interbloc). 
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5.2.3. Funct!onarea !n HRZI 

,,.. 
In modul NRZI, pe liniile de date sosesc de la 

derulor nivele logice strobate cu STRBN. Lanţurile de lec­
turi lucreazl sincron, ceasul utilizat fiind CLK2982. 

SINC~ cade imediat ce s-a recepţionat primul carac-
ter, iar NfNEn • O pe toate pistele. 

RDn 

RDDn 
STRBH --------'n ____ _ 
S'lRaJD i,1 ____ _ 
Sin 

Decalajul tntre RDn oi RDDn, respectiv STRBN oi S'l'RBND 
este de o perioadl de cea• CLIC 2982. 

5.3. BUFFER-ELE OE ALINIERE 

Buffer-ele de aliniere atnt necesare !n PE, pentru 
corecţia decalajului dintre piste (SDW). 

Pe fiecare pistl exista un FII.& 4 x 4 biţi (pozi­
ţia Rn3, n • 1 T 9 pen~ru pistele P, 0T7 respectiv; filele 
9,10 ,1 11). Aceste circuite, de tipul 74170, constituie ni1-
te mici memorii cu dublu acces (tn acelati moment se poate 
scrie tn celula selectată pe intrările WA fi WB fi se poate 
citi o altl celull selectat! pe intrlrile RA 11 RB). 

Intrarea fieclrui FILE este comandata de ctte un 
pointer pe 2 biţi (FAn, FBn, n • P, 0T7) ; pentru oele 4 lo­
caţii ale FILE-urilor stnt suficienţi pointeri module 4 (2 
biţi) , utiliztndu-ae numărltoare binare 7493 s-au putut con­
centra 3 pointeri tn 2 cipuri. 

La sosirea unei date semnificative pe pista n se 
memorează tn locaţia curentă a FILE-ului corespunzător 4 in­
fo:z:maţii (cu pulsul Sin) : 

NZER~n ~ DBOn (valoarea informaţiei; daci pis­

ta e tn eroare OBOn • 0)1 

RDDD. - DBln (valoarea informaţiei 1 daci pis­
ta e tn eroare DBln = 1) 1 
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Sin - '8Rn ('8t]TPUT READY buffer pista n ; 
indici prezenţa unei date semnificative la ieşirea FILE-ului); 

ZERCl)n ~ ALLZ (ieşiri legate intre ele pentru 
toate pistele, indictnd aaablar•a unui caracter ALL ZER9). 

Totodatl, frontul posterior al semnalului Sin fn­
crementeazl pointerul de intrare corespunzltor, selectindu­
se urmltoarea locaţie din FILE. 

> 
ln manentul tn care toate semnalele ,Rn vor fi ac-

tive (1), s-a asamblat un caracter transversal citit·d• J• baa41 
(s-a realizat, deci, .alinierea• pistelor) ; rezultă semnalul 
,RT (P21-10, fila 11) care .a introduce caracterul asamblat 
tn buffer-ul de corecţie. Evidenţa locaţiilor eliberate in 
FILE-uri este ţinuti cu un singur pointer (AFA, AFB; circ. 
Pl2-9,8 1 fila 10) ; acest pointer este incrementat cu CHPRT 
(caracter prezent), adicl ,Rr sincronizat cu ceasul CLK24. 

Bufferele de aliniere au capacitatea de 4 informa­
ţii, deci pistele pot fi decalate intre ele cu mai puţin de 
4 caractere (tranziţii semnificative) ; cazul de depăşire a 
capacităţii FILE-ului va seta eroarea corespunzătoare B~Vn 
(BUFFER ~RFL{OW), aceasta tnsemnînd un decalaj (SI<EW) prea 

mare intre piste. 
,/\ 

In NRZI datele trec de asemenea. prin FILE-urile 
de aliniere, dar toată schema lucrează sincron deoarece ca­
racterele vin aliniate (şi strobate) de la unitatea de bandă. 

5.4. BUFFER-UL DE ~RECTIE 

Buffer-ul de ·corecţie este realizat cu circuitele 
Nl7 şi N27 (fila 9) (4 bistabili pe cip cu intrări multiplex­
ate). 

Caracterul asamblat la iefirea buffer-elor de ali­
niere este introdus tn buffer-ul de corecţie la momenţul 
CHPRT (fRT sincronizat cu CLK24). Totodată se realizează co­
recţia caracterului dacă o pistă fi numai una este tn eroare 
(moartă). Corecţia este c0111andată de semnalui BITCR (corecţie 

bit), generat cu circuitul R21-12 (fila lo). Corecţia este 
dictată oricum dacă paritatea caracterului asamblat nu este 
corectă (impară) ; controlul se realizează cu circuitul N3·? 
(fila 11). 
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S.S. BUFl'BR-UL DE IBJIRB 
s.s.1. Implementare 

Buffer-ul de ietire este alc&tuit din circuitele 
N25, Nl6 fi N26 1 are capacitatea de 4 x 9 biţi fi ute uti­

lizat 1n special 1n PE pentru detecţia poatambulului (un -­
racter ALL • urmat de trei caractere ALL ZE~ consecutive). 
(fila 9). 

Pointerul de intrare eate alcltuit de semnalele l'A 
şi PB, iar cel de ietire -A ti -B (circuitele Pl2 ti Pll, 
fila 10). Funcţionarea este dictatl de un automat de control. 

s.s.2. Automatul de control al 
buffer-ului fe ieeire 

Automatul este constituit din circuitele Pl6 fi PU 
(fila 10). Avansează cu ceasul CLK 720. 

Condiţiile externe stnt constituite din semnalele: 

CHRY = CARACTER PREGATIT (CHPRT sincronizat cu ceasul 
CLK 720) J semnifică prezenţa unui caracter a­
samblat la intrarea buffer-ului de ieeire. 

P~CT = detecţie postambul PE. 
THDCH = semnal ce devine activ dupl ce al treilea carac­

ter de date a fost asamblat fi introdus tn buff­
er-ul de ieşire. 

MDTS • mai multe piste moarte (mai mult de o pistl 
aoartă 1n PE) • 

CRCNUL = CRCC nul sosit de pe bandl, 
NRZ • modul de lucru NRZI. 

Automatdgenereazl.: 

SHIN = SHIF'r Ia (introducere caracter 1n .buffer-ul de 

ieşire_). 

CHACK =- CHARACTER, ACKN,WLEDGB (,tterge info•aţia 
CHPRT şi deci Ji CHRY, elibertnd buffer-ul de 
corecţie). 
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• 1'W.D STRC1BE (efanţionare date •pre cuplor). 
• SHIFT fUT (eliberare buffer de ieşire). 

1) tn PE apar RSTR şi SHtlfT1 de la al 4-lea 
caracter, peraiţ!ndu-•e detecţia preaabulului 1 

2) tn NRZI cei 2 pointeri lucreazl sincron 1 

3) SH9k)T increMenteazl poiaterul de ietire dupl 
un pas (1,3 na) de la clderea lui RSTR J 

4) SHIN va reurca dupl un pa• de la clderea lui 
MTR pentru a nu altera datele e1anţionate •pre ~uplor ; 

5) tn buffer-ul de ieşire•• introduc şi zero­
urile de poatambul (PE), cu excepţia pistelor moarte (care au 
iaformaţie .1•) ; analizSad iefirile buffer-ului tn spaţiul 

interbloc (Mn) se pot deduce pistele tn eroare <•~ar­
te). 

~ 

In contin~are ••te prezentatl organigrama de 
funcţionare a aut011at~lui : 

RSTR 
UT 

o 

o 

1 

o 

1 

1 

o 
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5.6.AU~MATUL P!'!NTRU DETBC'J'IA PISTNmULULUI (PE) 

SI A C9JNDITIBI CRCC NUL (NRZI) , > 

5.6.1. lllplementare 

Automatul ••t• constituit din eir•i~•l• 
Pl4 fi PlS (fila 11). În PE este utilizat pentru dece•ţia 

I\ 
poat1111»ulului. Ia NRII aut0111atul ■-izeaa& un eventual Nrac-
ter CllCC nul pentru care nu sos•,~• ■trob de la derulor, •tro­
bul mrespun81tor trebuind să fie ■1-llat ele fc,aaatter. 

Autauatul funcţiOfteasl daci DIIY • 1, ••­
■ !Ad cu paalll CHPRT (caracter pr•••t, u•blat la 1„irea bu­
ffer-elor de aliniere). La fiecare acaen.t CIIPR'l' ■e fac t„tie 
aaupra ura&toarelor S811111ale (00Rdiţii) externe: 

ALLZM • caracter ALL ZER, recepţionat (c011diţie ___,_ 
ratl 1n bistabilul .1136-14, fila 9) ; 

ALI,f1M • caracter ALL •E recepţionat (condiţie ••o­
r•tl tn bistabilul 536-13, Fila 9) ; 

GAP 

racterul CRCC 

MRI 

NHERS 

<•• urcft tn 

• detecţie spaţiu lntre blocul de date fi ca­
(MRZI) ; 

• •odul de lucru NRZI ; 

= nu s-a detectat KARD ERJllfR tn tiapul blocului 
timpul blocului numai cu Btf\'ER • buffer overflow). 

Semnalele generate: 

~T • detecţie postambul ln PE (un caracter ALL •E 
u•at de trei caractere ALL ZER~ consecutive) 1 

Pll)ISTER • eroare de postambul PE (un'lltoarele 26 carac­
tere dupl detecţia PfitST nu stnt toate ALL ZERQJ)1 

CIIMUL • condiţie CRCC nul (NRZI) 1 la manentul IDBRST 
(9„erat de autcmatul de control general) se va simula atro­
bul ooreapunzltor (CRCNUL, U27-9, fila 1.). 
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. 5. 6.; • Organigrama de funcţionare în PE. 

nz. o 
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5.6.l. Orgyi9fama defunct.ionare tn NRZI 

NRZ • 1 

5.7. DE'l'ECTII NRZI 
1 

Logica afarentă calculului 11 controlului CRCC ,1 
LRCC, precum fi a detecţiei FILE MARK tn NRZI se afli la fila 
12. Circuitul decodificator este PRgjM-ul N35 1 el genereazl 
două semnale importante: 

CKCHER • eroare validatl la controlul CRCC ,1 LRCC 
(logica de calcul CRCC şi LRCC este realizat& cu porţi SAU 
EXCLUSIV ,1 2 buffe-re : LRC O~ 7,P pentru LRCC ,1 CK0~7,P 
pentru CRCC) , 

FMKNRZ = detecţie FILE MAIUC tn NRZI ; pentru detecţia 
FM, P•M-ul N35 constituie un automat 1mpreunl cu bistabilii 
N21-12 şi N21-5, semnalele TMO şi TMl fiind stlrile sale in­
terne. Condiţiile de detecţie FM: 

1) blocul are 2 caractere (THBCH • O) 1 

2) un caracter de date 23 (I) (TMN=l) , 
3) CRCC = O·') 

4) LRCC = 23 (I) 1 

5) fără eroare control LlllCC, dar cu uoare la 
controlul CRCC (CRCKR • 1 şi NLRCER • 1). 
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Capul de tabel pentru dicţionarul de semnale este 

următorul: 

SURSt. 

SE.MNIFICATIE • PLACA 

IDENTIFICARE 
SEMNAL 

PIN PAGINA 
CIP-PIN C~NECT0R (SCH.~G) 

••••••==== -=--•-•=••--&-•--A-=----------===------•---------•~--------•~----------
l 

OBSERVATII : 

2 3 4 

1) numele se~nalelor stnt tn ordine alfabetică 

numai după prima litera; 

5 

2) tn cazul familiilor de semnale cu aceeaşi semnifi­
caţie, numele şi caracterele de identificare păs­

trează aceeaşi ordine; 

3) rubrica CIP-PIN cuprinde circuitul şi pinul care 

generează semnalul respectiv (U21-3 : circuitul U21, 

pinul 3) ; 

4) dacă pinul de pe conector este scris intre paranteze 

(de exemplu{X 24>), pe el se va putea măsura semnalul 
direct care vine din cuplor sau de· la derulor (îna­

inte de inversorul receptor). 

6 
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A 

1 2 3 4 5 6 

•••••••=====================•====-=•s•••==•==•=•==s==--••••••••••=-••••=-----••• 
ALLZ 

ALLZM 
f!A~ 
AFA 

AJB 

NALX., 

Bf/STM 

B!WP 
NB~O 
NB~Vl 
NB~V2 
NBf/SV3 
NBflSV4 
NBf/SVS 
NB{IV6 
NB{IV7 

B~07 
N.)3fVF 

N_BITCR. 

ALL ZER{it; ,t CABLAT 1ntre ietiri- UF~ 106 Rltl-6, 
le 6 (f/SPEN C~LEC~R) ale buffere- K•l¼9 
lor de aliniere de pe cele 9 lan-
ţuri de lectură; semnalul activ (1) 
indică asamblarea unui caracter 
(inclusiv pista de paritate) cu 
toţi biţii O (utilizat la detecţia 
postambulului). 

memollire ALLZ la momentul CHPRT. 
memoJ:l'.iN NALL~ la momentul CHPRT. 

ponderea mai puţin semnificativă a 
pointerului de ieşire din buffer-ele 
de aliniere. -

ponderea seanificativă a poinetrului 
de ieşire din buffer-ele de aliniere. 

ALL 1JD I ••-ltll activ (O) iad.ici 
auaablarea 1ma1 oaraotel" cu to,1 
bi ţii "l n ( 1JLolW1:l.T bi tul. 4• pa1"1 • 
tate). a 

BEGINING flSF TAPE1 recepţie atare Bfn 
de la derulor. 

Bf)T memorat, 
BUFFER ~ERFLOW; eroare ce aemnali­
zeazl depăşirea capacităţii buffer­
ului de aliniere pe pista n (n=P,O~ 
~7); tn caz de pistă moartl (DTRKn=l) 
această eroare e invalidată. 

SAU logic tntre Bf/SVn, n=0~7. 
BUFFER fVERFLfi!M TOTAL: 

Bf/SVF = B~ + Bf/SV07 
NB(WF negat 
BUFFER f/SVERFL~W ERRf/SR; B(/Nf validat 
tn NSINCR~ (forţează indicatorul 
HERS) • 

BIT c~RECTI~N; comandă de oezecţie a 
unei piste în eroare. 

N36-14 
N36-13 ~ 

Pl2-9 

Pl2-8 

P•-17-8 

S6-10 

W43-15 
R22-S 
R31-6 
ro-1-1 
~42-7 
R42-6 
RSl-6 
RSl-7 
R61-6 
R61-7 
R41-8 
P21-13 

P37-ll 

R21-12 

(X26) 

,,10,11 

' 9 

10 

10 

11 

2 

3 

9 
9 
9 

10 
10 
,10 
11 
11 
11 

9 

9 

9 

10 
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------------------------------------~'-·---------------------------------------1 

CRCiUL 

NCRCliUL 

NCER 
NCLK24 

CLKTB 

fţLK24S 

C..,LK5786 
CLK2892 
CLK1446 
CLK 720 
l'.,CLK5786 
CLK 1 
CLK 8 
CLK16 
CLK64 
CLK 

NCLRCLK 

ODO 
CNDl 

CM0 
Ctl 

NCLKl 

2 3 4 

caracter CRCC nul (citit de pe bandă); UF~ 106 027-7 
strobul corespunzător va fi st.mulat de 
formatter; invalidează liniile de date 
spre cuplor. 
CRCNUL negat. U27-7 

5 

emisie CER spre cuplor. 
ceas lanţuri de lectură; tn PE este 
semnalul NCLK24S, iar tn NRZI este 
ceasul fix CLK2892. 

U2l-3 A 08 
S10-7 

ceas utilizat de autanatul de control 
general pentru temporizări; la func­
ţia READ are perioada de 320 FTP, iar 
la funcţia WRlTE are perioada 2 560FTP. 
ceas lanţuri lectură P~,oon•ctat cu NCLK24I 
opţional poate fi conectat şi cu ceasu­
rile fixe CLK1446 pentru tntreţinere 
benzi de 37,5ips 
sau CLK2892 pentru tntreţinere benzi 
de 75 ips. 
ceas fix (quartz) de 5786 KHz 

= "= =" = =" =2892 -·­
=" = =" = =" =1446 ="= 

= " = = "= 720 -="= 
CLK 5786 negat 
ceas cu perioada lx40xFTP = 40FTP 
= "= -=" = 8x40xFTP =320FTP 
=" = = "= l6x40xFTP =640FTP 
= "= = • = 64x40xFTP •2560FTP 
ceas de avans pentru autanatul de 
control general (determină perioa­
da unui pas al automatului). 
comandă de iniţializare a logicii 
de ceas care generează multiplii 
FTP. 

~NDITII1 codificarea condiţiilor 
externe pentru automatul de control 
general; s1nt biţii cei mai puţin 
semnificativi ai adresei pentru 
programul de control al automatului, 
determin1nd deciziile tn program. 
biţii cei mai puţin semnificativi 
din cuvîntul de control al progra­
mului pentru automatul de control 
general. 
CLK-inegat. 

Wll-4 

Tll-8 
Tl2-14 
Tl2-13 
Tl2-12 
Tll-10 
T22-13 
T21-14 
T21-13 
T21-ll 
W41-7 

W41-9 

W42-7 
W42-9 

W54-9 
WS4-10 

Pll-12 

6 

1 

1 

1 
2 

2 

2 

3 

3 
3 

3 
3 
3 
3 
3 
3 
3 

3 

3 
3 

3 
3 

3 



,o 
c (cont.) 

--------------------------------~-~-------------------------------~---------1 

NQJU> 

CLK24 

NCLR 

NCLRG~ 

CCl,2 
CC3,4 
CCS,6 
CC7,P 
cco 
CRC0,1,2 
CRC3,4,S 
CRC6,7,P 
CHRY 

NCHRY 

NCLRDT 

co,1 
C2,3 

cso ,1 
CS2,3 

NCLK24I 

CER 

2 3 

semnal de iniţializare formatter 
1n cazurile: 

UFO 106 

- FSLT=0 (formatter-ul nu-,1 
recunoaşte adresa); 

- FEN •O_; 
- RDY •O (derillorul selectat nu 

ea te READY) . 
NCLK24 negat. 
CLEAR; semnal de iniţializare for­
matter cu NCLRP • O sau ,wup (PO­
WER UP - punere s~b tensiune 

semnal de iniţializare formatter 
cu NCLR • O sau NG(IT·• O (start 
funcţie). 

semnale utilizate pentru calcululu 
CRCC la funcţia WRITE NRZI. 

ieşirile registrului de memorare 
a CRCC-ului parţial şi final,cal­
culat la funcţia WRITE NRZI. 
CHARACTER READY; CHPRT sincronizat 
cu ceasul CLK720. 
CHRY negat. 
CLEAR DATA; comandl 9tergere buffer 
scriere (pentru scriere .ALL o• -
preambul şi postambul PE). 
ieşiri numărător ceas de frecvenţi 
variabilă (numără durată semnal WDCK), 

memorare valoare numărător logică ceas 
de frecvenţă variabilă la tnchiderea 
ferestrei. 

ceasul de frecvenţă variabilă utilizat 
de lanţurile de lectură PE; tmparte 
perioada dintre 2 tranziţii semnifica­
tive consecutive tn 24 diviziuni, ur­
mărind fluctuaţiile de durată ale fe­
restrei tn funcţie de variaţiile de 
viteză ale benzii. 
C~PECTABLE ERR~R (detecţie eroare 
corectabilă ~ READ şi o singură pistă 
tn eroare). 

4 

w21-12 

P37-6 
W21-6 

W21-8 

Wl4-11,9 
WlJ-11,9 
W24-11,9 
W23-11,9 
W25-ll 

5 

w12-2 ,s, 7 
w12-10,12,1s 
W22-2,S,7 
WJS-10 

WJS-11 
W36-10 

PJJ-14,13 
PJJ-12 ,11 

P34-2,5 
P34-7,10 

P36-7 

P:M-16 

6 

10 

4 

4 

4 
4 
4 
4 
4 

4 
4 
4 

4 

4 
4 

5 
5 

5 
5 

s 

5 
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C (cont.} 

------------------------------------------------------------------~-----------
1 

CR. 

.NC~ 

CH20 

CH26 

.~CH26 

NCNTRS 

CSING 

CMPL 

C'l'I: 

CLK24A 

CLK24B 

CHPRT 

NCHPR'i 
CHJ\CK 

NCHI-CK 

Cli~UL 

.NCFP 
i~CRO 
NCR1 

CR2 

2 l 4 

contorizare 15.caractere de către UFO 106 P22-15 
numărătorul automatului de lectu-
ră PE, 

CR negat, 
CAH.:-.RACTEPl 20. (contorizare 20. ca­
ractere de cAtre numi.ritorul au­
tomatului de lectură PE). 

CHARACTER 26.(contorizare 26 ca­
ractere de c:Atre nwnArătorul au­
tomatului de lecturi PE) 

CH26 negat 
c,uNTER RESET: canandă de iniţi­
alizare a numlrltorului de carac­
tere ~in aut0111&tul de lecturi PE. 

detecţie o •inqurl piată tn eroa­
re. 
detecţie ftl&i 111ul te pia te 1n eroa­
re. 

detecţie COlldiţie FILE MARK (tn 
PE). 

~CLK24 inversBt (buffer-izare). 
NCLK24 inversat (buffer-izare). 
CHARACT~R PRESENT; caracter as-~ 
olat, prezent la ieşirea buffere­
lor de aliniere; introduce ca­
racterul tn buffer-ul de corec­
ţie. 

CHPRT negat. 
CHARI>.CTEP. ACKNOr/I.J;;DGL; comand! 
de 1tergere CHPR'.1.' dupi ce caracte­
rul a fost preluat din buffer-ul 
de corecţie ti introdus tn buffer­
ul de ieşire. 

CHACK neg-at. 
CHARACTER NUL; validare test CRCC 
nul (tn NRZI). CHNU!rl cu primul 
caracter de date citit (tn FEVERS 
acesta va fi LRCC); cu Gl.P•l;CHNUL 
va cădea cu primul CllPRT (caracter 
recepţionat); dac! la rromentul 
CRCC CHNUL=l, atunci forrr.atter-ul 
va simula atrobe-ul corespunzător 
CRCN\JL). 

aaaale intermediare pt.calcul 
CRCC la lecturi NRZI 

Pll-4 

P32-13 

P31-,~ 

P31-6 
P24-15 

R64-ll 

R64-10 

N.64-9 

R24-3 

~24-6 

R22-9 

P22-7 
P. 26~ 

P26-7 

Pl4-5 

N34-3 
Nll-3 
N3~-ll. 
N22-8 

s 6 

s 

s 
s 

s 

5 
5 

5 

5 

5 

6 

6 

10 

10 

10 

1-0 

11 

12 
~ 
12 
12 
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C (cont.2) 

---------------------------------------------------------------------------·----1 

NCR3 
CR4 

N CRS 
NCR6 
NCR7 

CRP2 
NCRP3 

CP.P4 
NCRPS 
NCK0 

CKl 
CK2 

NCK3 
CK4 

NCKS 
NCK6 
NCK7 
NCKP 

CRCER 

NCI<CHER 

lDBY 
DES 

·DATM-".1:: 

01:.NA 

DESA 

DESB 

Dlffl 

2 3 

UFO 106 

ieşirile buffer-ului de calcul CRCC 
la lectura NRZI, 

condiţie de eroare CRCC (lecturi NRZI). 
eroare CRCC sau LRCC v·alidată 
1lectură NRZI); la RI:;V~RS este 
inhibat controlul CRCC. 

terminale.de conecxiune a unui con­
densator la oscilatorul comandat tn 
tensiun~ (tn funcţie de viteza benzii): 

25 ips 270 p~ 
37,S ips 1 9c pF 

45 ips 120 pF 
75 ips se pF 

emisie DBY spre cuplor 

D.!-~!~!:ITY STATUS; recepţie stare 
med de lucru derulor (depinde 
de tipul derulorului: 
coc-.1; PE,o: NRZI ; la benzile 
IZ~T este invers). 
anvelopă bloc PE; tn P~ este sem­
nalul Dl-TANP, iar 1n NRZl este O. 
mernoi:are la momentul RUN a semna­
lului DE~. 

011:NA negat, 
memorarf! la momentul Ru.N a semnalu­
lui DES. 

DESA negat, 
DENSITY S~LECT; conectat cu SPAREI 
comandă la derulor modul de lucru 
(O ~ PE,11..: NRZI); opţional poate 
fi conectat cu masa (?E ONLY) sau c~ 
FADO. 

4 5 

i.'f22-ll 
i'fJJ-8 
Nll-11 
N34-R 
N34-6 
N22-6 
N22-3 
Nll-6 
N33-3 
N21-S 
N2·1-2 
N32-15 
.N32-12 
!~32-10 
N32-7 
N32-5 
N32-2 
~21-7 

N31-8 
N35-9 

Ul3-12 J\38 

s6-2 <~ao, 

S10-9 

S3-16 

53-1 

S3-15 

S3-14 

6 

12 
12 
12 
12 
12 
12 
12 
12 
12 

12 
12 
12 
12 
12 
12 
12 
12 
12 
12 

12 

1 
2 

2 

2 

2 

2 

2 

2 

5 
5 
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D 

·- -----------------------------------------------------------------------------1 

D1,TA 

LATA02S 

D~TA02, 

DATP.NP 
I 

1-IDA'l' ANP 

DTRKP 
DTRK0 
DTRKl 
DTRK2 
DTRK3 
DTRK4 
DTRK'> 
DTRK6 
DTRK7 

NDTRKP 
NOTRK0 
NDTRKl 
.·'10TRK2 
ND'l'RK3 
NOTRK4 
NDTRKS 
NDTRK6 
NDTRK7 

2 

conectat cu DENA (opţional poate fi t,;FO l0C 
conectat cu m;:rn). 
emisie DENC spre derulor. 

DATA BUSY; stare activă pe toată du­
rata transferului efectiv de date 
(banda se irişcă cu viteza nominală). 
determină clnipul sau constanta de 
scris la funcţia \JRITE (în conjucţie 
cu F~RM) : 

Ff6P.M DJ'.TA 

o o 
C l 
1 O 

1 1 

pr; 

WFITE 
WRITE 

WRITE 

DJ\.TJ'. 
ALL 
ZE~ 
ALL 
~E 

NRZI 

WRITE DATA 

WRITE LRCC 

WRITE CRCC 

DATA02 sincronizat cu WDCK; validează 
calarea ceasului de frecvenţă varia­
bilă. 

cel puţin una dintre pistele O şi 2 
nu este în eroare 
prezenţă tranziţii pe cel puţin c 
pistă dintre pistele 0~7 (exceptind 
pista de paritate). 

DATANP negat. 

DEAD TRJ',CK (pista P,0~7 moartă, în 
eroare); iniţial semnalule 1 pe 
toate pistele, fiind şters de prin,a 
tranziţie semnificativă sosită. De­
tecţia de pistă în eroare. se face 
dacă în timp de 33 perioade ue ceas 
CLK24 de la anterioara tranziţie 
semnificativă nu se recepţionează 
~ altă tranziţie semnificativă pE 
pista respectivă. În SINCR~ semna­
lele pot fluctua (pistele pot 
,.învia") fără raportare de eroare. 

În NRZI DTRKn=Rffi5'n (uttlizate 
la detecţie F~i) • 

DTRKn negat (n = P,0~7), 

4 5 

S7-5 XC6 

W43-2 

W43-7 

P34-12 

P37-3 

Rl4-15 

R\4-14 

Rl4-6 
R34-6 
R34-14 
R44-6 
R44-14 
P.74-f 
R74-l4 
R94-6 
R94-i4 

Rl4-7 
R34-7 
R34-15 
R44-7 
R44-15 
R74-7 
R74-15 
R94-7 
R94-l!t 

6 

2 

2 

3 

3 

5 

5 

6 

6 

6 
fi 
6 
7 
7 
7 
7 

El 
~ 

6 
6 
6 
7 
7 
7 
7 
8 
8 



1 

DBOP 
DBOO 
DBOl 
DB02 
DB03 
DB04 
DB0S 
OB06 
D807 

DBlP 
DBlO 
DBll 
0B12 
DB13 
DB14 
·oa1s 
OB16 
DB17 

OBP 
DBO 
DBl 
DB2 
DB3 
DB4 
OBS 
DB6 
0B7 

Dl 
02 
D3 
04 
D5 

LDlT 

ERASE 

NERS 

NE{6T 

.t,;NUPT 

NENOPT 

54 

o (cont.1) 

2 3 

DATA BUFFER O (pista P ,0-:7); valoarea lJFO 106 
NZER~ (n = P.0-:-7) la ieşirea buffer-
ului de aliniere corespunzltor pistei 
n, 

DATA BUFF'ER 1 (pista P ,0-:-7); valoarea 
ROD n (n = P,0-:-7) la ieşirea buffer­
ului de aliniere corespunzător pistei 
n. 

ieşiri buffer corecţie; memorare carac­
ter as~nblat la ieşirea buffer-elor de 
aliniere; simultan ~re loc şi corecţia 
unei piste tn eroare (dacă NBITCR•O). 

DIVIZ~R; ·semnale de programare• 1091-
cii de ceas tn funcţie de vite?.a unitl­
ţii de bandă: 

12,5 ips Dl= D2 a: O; D3•D4•D5•1 
2 5 i'ps D2=0; Dl•D3•D4=DS•l 

37,5 ips D3=05•01 Dla:D2=04•1 
45 ips D3=0; Dl•D2a:04•D5•1 
75 ips D4=0; Dl•D2•03•05•1 

lWI'I'Ii.-lG ( comandă funcţie editare de la 
cuplor - neutilizat). 
comandă ştergere de la cuplor (activi 
simultan cu WRITE). 

comanda ~RASE sincronizată cu c•a•ul 
formatter-ului, 
1:;RS negat. 

emisie E~T spre cuplor. 
t::1'1D P~It~T; recepţie stare EIT de la 
derulor. 
ENDP'.1.' negat, 

4 

Rll-10 
R23-10 
Rll-10 
R43-10 
RSJ-10 
R63-10 
R73-10 
R83-10 
R9l-10 
Rll-9 
n2J-9 
R33-, 
R43-9 
JtSJ-9 
ft63-9 
R73-9 
IUJJ-9 
R93-9 
i:l36-12 
N17-1S 
Nl7-14 
Nl7-13 
Nl 7-12 
N27-15 
.M27-14 
N27-13 
N27-12 

U24-10 

UZ5-I 

Ul6-7 

Ul6-6 

U23-10 

Sll-12 

S13-10 

s 

C&Jt) 

(M7) 

A27 

(Xll) 

6 

' 9 

' 10 
lC 
10 
11 
11 
11 

9 

' ' 10 
10 
10 
11 
11 
11 

' ' 9 
9 

' 9 

' 9 , 
l 
l 
l 
3 
l 

1 

1 

1 

1 

l 

2 

2 
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~NVER 

FAD 

FADL 
FEN 

FWD 

FHK 

FADO 

NF.MK 

NFBY 

NFPT 

FPT 

NFWD 

FTP 

55 

E 

2 3 

END ~F TAPE; memorare stare ENDTP 
(detecţie sftrşit suport utiliza~ 
bil); se şterge la mişcarea îna- UFO 106 

poi a benzii (normală sau rebobinare), 

ENV~L~PE ERRtR (eroare de anvelopă 
P~: prea'tl.bul sau postambul prea lung 
sau prea scurt, eroare detecţie TM. tn 
PE, cădere DATANP inporectă). 

ieşirea controlorului de paritate al 
caracterului aflat la ieşirea buffer­
ului de ieşire; semnalul activ (1) 
indică eroare de paritate (paritate 
pară, incorectă). 

F 

F~RMATER ADDP.ESS; utilizată ca linia 
cea aai semnificativă de selecţie 
unitate. 
FAD neqat, 

F0RMA'r'l'I::R .t:NABLE (nivel C, Llochea­
zc.i formatter-ul şi activează semna­
lul CLR de iniţializare). 

coroanda F~RWARD (ru;v negat şi sincro­
nizat cu ceasul formatter-ului), 

detecţie FILE MAF.K memorată la sfîr­
şitul blocului (cînd cade RDGATE), 
conectat cu .FADL (adresă formatter 
recunoscută cu Fl~D=O) r opţional poa­
te fi conectat cu FAD. 
emisie ..f'MK spre cuplor. 

emisie FUY spre cuplor, 

emisie FPT spre cuplor, 

FILE PROT~CT; recepţie stare protejat 
la scriere a rolei montate pe derulor 
(NfPTS ). 

F~RWARD (activ în O); la READ are sta­
rea semnalului de cor,,and.ă ~vs; la 
WRITE este o. 
FRAME 'l'D1.E PE (perioada dintre două 
tranziţii semnificative tn PE; consi­
derînd aceeaşi densitate de înregistrare 
- 1600 bpi - valoarea E'TP se cableazti 
în funcţie de viteza benzii pe derulo­
rul utilizat), 

4 

W32-9 

P24-2 

NlS-5 

U24-4 

U24-6 

U24-R 

Ulb-3 

U26-9 

l..13-4 

Ul3-10 

U23-8 

S6-8 

Wll-7 

U27-S 

5 

(A33) 

(l,35) 

A06 

P.37 

J!.25 

( .. {24) 

6 

2 

5 

l! 

1 

l 

1 

1 

1 

1 

1 

1 

1 

2 

2 

3 
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(r cont. l) 

-------------------------------~-----------------------------------------------
1 

~FTP 

F'l'N 

FTPM 

F'l'W1 

F0Rh 

FTPD 

FZ..P 
FAO 
FAl 
F'A2 
FA3 
FJ' 4 
FAS 
FAf. 
FA7 

FBP 
F'BO 
FBl 
FB2 
FB3 
FB4 
r' B~ 
F U6 
FB7 

1,. H 

F'STCli 

2 3 

F•rp negat. l!FO 1 C6 

FRAME TUIB .:rnzI (perioada dintre ,1 ouă 

caractere consecutive); 1ntotdeauna 
FTN=2 FTP. 

semnal de temporizare pentru automa­
tul de control general: tn intervalul 
RDGl'.'fE temporizarea este ~'TP ,J iar tn 
afara acestui interval este CLKTB. 

semnal t1e temporizare pt. automatul de 
.control general; In intervalul RDG/'.'l'E 
este FTN, iar în afara lui este CLK 16. 

Ft.R.~1A'l''l'CR l>L'SY; stare activ! tntre 
RJN (start mişcare band~) şi ptnl la 
oprirea completă~ mişcării. 
deter1,1ină cîmpul sau constanta de scris 
In conjuncţie cu DATA (vezi DAT1\), 

Ff'..AJJIE TlME PE DELl\Y; utilizat tn PE 1,t. 

~gg~~~g~r~af0~Jtign~~mnificativă apo-
interului de intrare tn buffer-ul da 
aliniere corespunzător pistei n 
(n = P ,0-:-7), 

ponderea semnificativ! a pointerulai 
ce intrare în buffer-ul de ~liniere 
corespunzător pistei n ln = P ,0'1'7). 

ponderea mai puţin semnificativă a 
pointerului de intrare în buffer-ul 
de ieşire (RU0-:-7 ,P ). 

ponderea semnificativă a pointerului 
de intrare în buffer-ul de ieşire 
(RB0~7 ,P), 

PIRS'l' CHARl~CTER: semnal activ (l) 
după ce primul caracter de date citit 
a fosţ asamblat şi introdus tn buf!c­
ru 1 de ieşire , 

4 

U27-6 

T23-14 

W46-7 

Wt6-9 

W43-5 

1H3-10 

WJl-7 
Rl2-t 
Jtl2-12 
a3l-9 
R.52-9 
R52-12 
R62-9 
R71-9 
R71-12 
R72-9 

Rl2-8 
R32-12 
R32-8 
R52-8 
R62-12 
R62-8 
R71-8 
R72-12 
R72-8 

PlJ-9 

Pll-8 

Pll-2 

5 6 

J 

3 

3 

J 

3 

l 

4 

9 
9 
9 

10 
10 
10 
11 
11 
11 

9 
9 
9 

10 
10 
lC 
11 
11 
11 

10 

10 

10 
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F (cont. 2) 

-------------------------------------------------------------------------------~1 _____________ 2 ___________ ....;3 ___ __;4 ___ _.;;.s ___ ,_;6;,__ 

F~1KPE ae:tecţie FILE MARK In PE; condiţiile UFC 10(. P24-7 5 
c:e detecţie : 

NF~1KPE 

NFMKNRZ 

FSLT 

(iJ'l 

NG~ 

GAP 

NG/~ 

- pistele 1,3 şi 4 şt~rse J 
- informaţie nO" pe pistele 0,5,P 

sau 2,6,7; 
- blocul are mai puţin de 72. ca-

ractere. 
l-'r-1KPE negat. 

detecţie FILE Ml\PK In ~RZI; condiţiile 
de detecţie: 

- maxim 2 caractere citite (THDC.ii=O); 
- un caracter de date: 23(8); 
- CRCC • O ; 
- LRCC = 23(8) ; 
- eroare ae CRCC şi fără eroare de 

·LRCC. 

F~rr.v~TTER SELECTED ; conectat cu F/..Di.J, 
indică selecţia logici a forri1atter-ului 
(recunoaştere adresă formatter). 

F~RMAT'l'EP l~DDRESS; opţional conectat 
cu FSLT sat.1 F l\DD; cu ajutorul .semnalelor 
~,SLT' se pot c-bţine ,Hferite moduri de 
cur,,lare a unităţilor ue bandă magnetică 
la formattc.r : 

- forrnatter cu 4 deruloare; 
="= =3= ="=j 

- 2 formatterre cu cite 4 deruloare 
(eventual unul funcţionind In PE şi 
celălalt In NRZI). 

G 

puls start funcţie pentru formatter 
(orice funcţie care presupune miş­
carea benzii cu viteză normală). 

G{ll sincronizat cu ceasul forr:1atter­
ului. 
l.i~ acceptat de formatter (la ieşi­
rea filtrului antiparazit); pulsul 
G~ trebuie să aibă o durată de minim 
o perioadă de ceas CLi 5i86. 

G~ negat. 
detecţie spaţiu GAP care urmează după 
blocul de date, dar înainte de 
CRCC (utilizat numa.i în ?-:RZI). 

' 
GAP nagat ~ 

P24-6 

U25-2 (.?.41) 

W31-5 

W31-:-J 

W31-8 

W52-10 

W52-ll 

5 

10 

1 

2 

l 

2 

2 

2 

3 

3 



1 

HER 

NH:i::RS 

NHLR 

N.i:iERP 

2 
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li 

3 4 r:: ., 
) 

HARD ERR~R raportat spre cuplor (după UF~ !CC ~22-F 
detecţie spaţiu intcrbloc sau in timp 

real pentru erori de paritate). 
memorarea condiţiilor de HJ,.no J::R~R la u26-6 
detecţia spaţiului interLloc (ctnd ca-
de RDGATE) sau ctnd apare ccndiţia 
B~Vl::R. 

emisie HER spre cuplor, 

HARD ERRfR~reuniune intre: 
- eroare ae anvelopă (ENVER)~ 
- eroare inoorectabilă (INCS) 

fără detecţie F!-1. 

li21-6 Al0 

P23-e 

1 

1 

1 

5 

-----------------------------------------------------------------------------
IDBGAP 

~IDBGl.P 

InBRST 

NIOBRST 

NIRDGATE 

I 

semnalizare detecţie IOENTIFICATI{ISN 
B~RST (tren identificare) tn PE 
sau GIJi.' (spaţiu interbloc) In NRZI, 

I DBGAP negat • 

emisie IDBGP.P spre cuplor, 

semnal cu mai multe semnificaţii: 
- READ PE; generează semnalul IDBT 

valid!nd detecţia trenului de identi­
ficare; 

- WRI'I'E PE; cu DJ\TA = 1 generează 
IDB'r validtnd scrierea trenului de 
identificare; 

- NRZl: validează verificare CRCC=0, 
set!nd CRCNUL. 

IDBRST negat. 

sennal cu valoarea logică: 
IRDG~TB = IOilT + RDGATE 

"IDB'? iDJ:;NTIFIC.ATI~N BliRST ~Lil:.~ semnal de 
validare scriere şi detecţie tren i­
dentificare (PE). 

IDBD IDENTIFICATI~N BURST DETECT (detecţie 
tren identificare PE: contorizarea 
a 15. tranziţii tntr-un sens numa.i pe 
pista de paritate tn IDBT). 

INC INC~RI::CTABLE (eroare incorectaiJilă:cel 
puţin 2 piste tn eroare sau funcţie 
WRITE şi o pistă tn eroare). 

IRDGATE NIRDGATE negat. 
INHG conectat cu NGAP·r inhibă RSTRfî.n 

INCS 

cazul GJu>==l (NRZI), nevalidtnd emiterea 
CRCC-ului şi LRCC-ului spre cuplor. 

conectat cu READ; inhibă emisia RSTRT 
spre cuplor la funcţia WRITE, 

INC sincronizat cu momentul CHPRT. 

F.81-5 

R81-6 
Ul3-2 A04 

WS2-15 

W52-14 

w•46-l2 

W~6-!; 

R82-15 

R84-7 

R24-ll 

Pl4-15 

1 

1 

1 

3 

3 

3 

4 

5 

5 

6 

10 

10 

11 



1 

LWD 

NLDP 

LWDM 

LWDS 

N .... J4CK 
LRP 
LRO 
LRl 
LR2 
LR3 
LR4 
LR5 
LR6 
LR7 

LRCP 
LRCO 
LRCl 
LRC2 
LRC3 
LRC4 
LRCS 
LRC6 
LRC7 

NLRCO 
NLRCl 
NLRC2 
NLRC3 
NLRC4 
NLRC,;5 
NLRC6 
NLRC7 

NLRMCH 

. 
NLRCER 
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L 

}. 

comandă LAST W9JRD de la cuplor (în­
soţeşte ultimul octet de scris pe 
bandă). 

L'AD P'INT; emisie B{n spre cuplor, 

LWD memorat. 
conectat opţional cu LWDM (pt.ilOO) 
sau L.:-m (pt.Ml8). 
depăşire numărător logicJ ceas cu 
frecvenţă variabilă; provoacă blo~ 
carea numărătorului. 

]4CK negat, 

semnale intermediare pt.calcul LRCC 
la lectură NRZI, 

.ieşirile buffer-ului de calcul LRCC 
la lectură NRZI. 

LRCn negat (n = 0~7). 

semnal intermediar pentru detectarea 
condiţiei de eroare LRCC . 
condiţie de eroare LRCC (caracterul 
LRCC calculat cu toate caracterele 
blocului c·i ti t - inclusiv CRCC şi 
LRCC - nu are toţi biţii O). 

4 5 

UF~lOi U25-12 (ASl) 

U23-2 (A19) 

W43-12 

P33-15 

P31-fl 

~Ul-11 
N24-ll 
~24-~ 
U24-6 
~124-3 
Nl4-ll 
lH4-?. 
Nl4-6 
Nl4-3 

N21-10 
N23-l5 

N23-10 
J:~23-7 
N23-2 
:n3-1s 
Nl3-10 
Nl3-7 

iH3-2 

N23-H 
N23-ll 
N23-6 
N23-3 
Nl3-14 
~13-11 
Nl3-6 
Nl3-3 

Nl2-8 

P21-l 

6 

1 

1 

3 

3 

5 

5 

12 
12 
12 
12 
12 
12 
12 
12 
12 

12 
12 
12 
12 
12 
12 
12 
12 
12 

12 
12 
12 
12 
12 
12 
12 
12 

12 

12 

---------------------------------------------------------------------------

NMDT 

r-tCH 

M 

MULTI DEAD TRACKS (mai multe piste în 
eroare fără detecţie FM tn PE) • . 
Nr!DT sincronizat cu momentul CHPRT. 

se~nal intermediar pt.detecţie condi­
ţie de eroare CRCC. 

R84-5 

Pl4-12 

P21-4 

5 

11 
12 
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N 

1 2 3 4 s 6 
Nl.'lRZI emisie NRZ spre cuplor. UFgJ-106 Ull-6 Al4 1 
NRZ mod de lucru NRZI; conectat cu 2 

DESB la banda CDC fi cu DESA la 
banda IZ~T. 

-------------------------------------------------------------------~----------· 

<J'FL 

fdWP 

Nl)NL 

~NL 

Nf6WP 

Nl)FC 

N9}NI:;P 
N~i-JEO 
N{l!NEl. 
N9}N:I:;2 
N9}NE3 
1i9'Ni:: 4 
Z~g}~E 5 
N~NE6 
NSl)NE7 

~RP ~r."' 9}nl 
~R2 
"'R3 
f6R4 
{6RS 
'6R6 
{6R7 

'6FA 

'6FB 

____ , _____ _ 

comandă ~FF LINE de la cuplor, 
COil'anda ~VER WRITJ:; Pl'.:RMIT (EDIT 
sincronizat cu ceasul formatter­
ului ). 
emisie ~~L spre cuplor. 
recepţie stare {ll~J LINE derulor. 
emisie ~WP spre derulor 

emisie ~FL spre derulor, 
detecţie "l" al preambulului PE 
(pista P,0~7); din acest moment 
datele semnificative vor fi in-
troduse în buffer-ele de alini­
ere. r:, 

In NRZI N'6NEn = o. 

~UTPUT RDADY; informaţie utilă 
pregătită la ieşirea buffer-ului 
de aliniere de pe pista n (n = 
~ ?,0~7); poziţionat de semnalul 
Sln de pe pista corespunzătoare. 

ponderea mai puţin semnificativă a 
pointerului de ieşire din buffer-ul 
de ieşire (RB0~7,P), 
ponderea serr.nificativă a pointlerului 
de ieşire din puffer-ul de ieşire 
(RB0-:7 ,P). 

ieşirea calculatorului de paritate 
utilizat pentru corecţia unei pisţe 
1n eroare; dacă N~DD=l (paritatea 
octetului asamblat 1n buffer-ele de 
aliniere nu este impară) şi nu stnt 
mai multe piste 1n eroare (~"MD'l'=l), 
atunci se comandă corecţia la intra­
rea în buffer-ul de corecţie (~BITCR= 
=O). 

024-2 (All) 1 
Ul7-10 l 

Ull-8 A23 1 
S6-4 (X20) 2 
S7-2 X02 2 

S7-10 Xl8 2 

Rl7-10 6 
R27-10 6 
R37-10 6 
R47-10 7 
R57-l0 1· 
R67-10 7 
R77-10 8 
R87-10 8 
R97-10 8 
Rl7-7 9 
R27-7 9 
Rl7-7 10 
R47-7 10 
R57-7 10 
R67-7 10 

R77-7 11 
R87-7 11 
R97-7 11 
Pll-12 10 

Pl2-l2 10 

.N37-S 11 



l 
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~nor 
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(~ cont. l) 

Ş! logic tntre ,nn, n = 0~7. 
~CTPUT RE1..0Y T~AL: 

~RT = ~RP • {IRC 7 
indică roomentul asmr.blării unui 
caracter la ieşirile buffer-elor 
de aliniere. 
data nl" pe pistele 7 şi P 

3 

l;FO lOG 

4 

P27-8 

P2 l-10 

P.ll-8 

5 (. 

11 

11 

11 

------------------------------------------------------------------------------

PE 

PST0,1,2 
PST 3t4 

PSELCLK 

PF&Y 
PRUN 

PDBY 
PRDGATE . 
PDATA 

PFeRM 

PGAP 
PIDBRST 

PSO,l 

PFTPD 
NPCLRDT 
PWRST 

PWS'l'R 

p 

mod ce lucru P~; conectat cu D~SA 
la banda CDC sau cu OESB la banda 
I'Z~T. 

PR~'1 STATliS; stări curente autor:iat 
de control general (biţii 2,3,4,5, 
6 din cuvtntul de comandă). 

SEI.r.;CT CL~CK; bitul cel mai semni­
ficativ (7) al cuvtntului de comandă 
din PP.'15~1-ul automatului de control 
general; contribuie la determinarea 
perioadei următorului pas al automa­
tului. 
PRESEN'l' DA'rA; semnalizare, detecţie 
tranziţii (prezenţă bloc date) de 
către lanţurile de lectură; 1n PE 
este testata prezenţa semnalului 
Dl-.'IA PE cu frecvenţa FTP; pt.NRZI 
e util ser.nalul CHRY (character 
ready). 
cornancă de poziţionare FBY 

= n = = n = RUN 

= " = = li = DBY 

= n = = 11 = RDG/1.T.t:i 

= n = = li = DATA 

= " = = n = F~R:-t 

= " = = " = Gl.P 

= li = = li = IDERST 

PRIZJM STATUS; biţii cei mai puţin 
semnificativi ai cuvtntului din 
automatul de scriere; reprezintă 
stări interne ale automatului. 

comandă de poziţionare FTPD 

= n = = li = NCLRDT 

= n = = )I = i'lRST 

= n = = li = WSTR 

\•::,4-11, 13 ,14 
:~54-15,16 

W32-5 

W53-l 

W53-2 

W53-3 

W53-4 

·.,53-5 

H53-6 

W53-7 

W53-9 

W34-12 ,11. 

\·134-10 

W34-9 

W33-12 

W33-ll 

2 

3 

3 

3 

3 

3 

3 

J 

j 

3 

3 

3 

4 

4 

4 

4 

4 



1 

l'IDBT 

PDO,l 

PD2,3,4 

PWUP 

NPSLiCRSl5 

PE~-IVER 

PfrlKPE 

NPCNTRS 
PDATANP 
PCER 
~-IP!tDT 

PINC 

PTM 

PWDWP 
PWDWO 
PWDWl 
PWDW2 
P~iDW3 
PRDW4 
PWDWS 
?',lDW6 
PWDW7 

NPSJNCP 
NPSINC~ 
NPSmc1 
NPSINC2 
NP~Ii"C3 
NPSINC4 
i"PSINCS 
iJPSHlC6 
NPSI1'-IC7 

PPDDP 
PRDDO 
PRDDl 
PRDD2 
PRDD3 
PRDD4 
PRDDS 
PRDD6 
PRDD7 

62 

P cont.1) 

3 

comandă de poziţionare IDBT, uro 10& 

decodificare cantitate obţinută în 

numărătorul logicii pentru ceasul cu 
frecvenţă variabilă în scopul coman-
dării oscilatorului. 
potenţialul fix de referinţă pentru 
oscilatorul comandat în tensiune 
(74S124), 

POWER"UP (la punerea sub tensiune urca 
tn 1 după o anumită tntîrzierel. 

PSl'ST validat cu RDGATE şi sincronizat 
cu CLK24 

comandă de poziţionare :~SINCR~. 
= li = 

= " = 

= " = 
= n = 

= " = 

" 
li 

" 
" = 
" = 

= 

= 

= 

= " = 
= " = 

= " = 
= " = 

= " .:: 

= "-· "= = "= 
= li = " = = " = 

= " = " = = " = 

-w:;1<- - ,,_. 

- ,, - ✓•" .r ,::.li ~ 

ENVl::R 

l-'M.KPE 

UCifi'RS 
DAT/u~P 

CER 

N~!DT 

INC 

T~l 

\·,DWP 
WDWO 
,-mw1 
WDW2 
WDW3 
WDW4 
~·/DWS 
i,vUW6 
WDW7 

SINCP 
srnco 
SL-JCl 
SINC2 
SINCJ 
SI~C4 
SINCS 
SINC6 
SINC7 

RDDP 
RODO 
RI'Ol 
RDD2 
RDD3 
RDD4 
RDDS 
RDD6 
RDD7 

5 

iJ33-9 

P35-1,2 

P35-J,il,5 

P24-ll 

P25-12 

P25-1C 

P25-ll 

P25-9 
R64-12 

R54-12 

1~54-11 
r:.54-10 

r-.54-9 

RlG-12 
R26-12 
P.Jf-12 
R4(,-12 
R56-12 
R6f-12 
R76-12 
F86-12 
R96-12 

:Rl6-ll 
F.26-11 
R36-ll 
R46-ll 
RSf-11 
PE6-11 
R76-11 
R86-ll 
R96-ll 

Rl-i-tO 
R2Ci•t 8 
R'J6-H~ 
R41't--10 
R:56-10 
n66-lO 
R76-10 
R86-l0 
R96-10 

6 

4 

5 
c:: 
.J 

5 

4 

5 

5 

5 

5 

5 
5 

5 

5 

6 
6 
6 
7 
7 
7 
P, 

8· 
r-

6 
6 
6 
7 
7 
7 
El 
8 
fl 

6 
6 
6 
7 
7 
7 
e 
8 
f 
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(P cont.2) 

-------------------------------------------------------------------------------1 

NPDTRKP 
NPDTRKO 
NPDTRKl 
NPDTRK2 
NPDTRK3 
NPDTRK4 
NPDTRKS 
NPDTRK6 
NPDTRK7 
PZER{6P 
PZE~O 
PZER{61 
PZER9J2 
PZER9J3 
PZER{64 
PZER{65 
PZER{66 
PZER(lJ7 

PSIP 
PSIO 
PSll 
PS12 
PS13 
PSl4 
PSlS 
PS16 
PSl7 

NP9JNEP 
NP(lJNEO 
NP{6NE1 
NP~NE2 
NPrl)NE3 
NP9JNE4 
NP{6NES 
NP{6NE6 
NP9JNE7 

NPER 

UPHER 

PRSTR 

NPSHIN 

PSH(6UT 

NPCHACK 

PPST 
PP{6STER 
PCHNUL 
NPPOS'r 

2 

comandă de poziţionare DTRKP 
DTRKO 
ln'RKl 
DTRK2 
DTRK3 
DTRK4 
DTRKS 
DT'RK6 
DTRK7 

- · -- · - - , ·- - · - ZER{tfP 
ZE~O 
ZER{61 
ZER{62 
ZER~3 
ZER{64 
ZER{65 
ZER{66 
ZER{67 

..,_... .. ---- li-,,, ---\.f - .SIP 
S10 
S11 
S12 
S13 
S14 
S15 
SI6 
sI7 

- ' -- N(l!NBP 
N(l!NEO 
Nt)NEl 
N!25NE2 
L-lt)NE3 
N9JNE4 
N9J.:-II:.;5 
i'.'4~E6 
N{tfL--JE7 

PAR!'l'Y LRR(«'JR; eroare control pa­
ritate la caracterul emis spre 
cuplor, 
memorie eroare de paritate carac­
ter ieşire (PER) sau eroare pos­
tambul (PfSTER). 

comandă de poziţionare RSTR 

.. ___ ... 

-

"- • _ , --~ NSHIN 

... ---~--· • ___ •. --- NSiit)UT. 

.. ·--- ··-· -- -- ----- ' -
.. ----·- ·~--- --
"'-··, - ,, ,--. ... 

., -- v·--

., - ---· 

NCHACK 

PST 
P~STER 
CHNuL 
JP0:3'.i.' 

3 

uFO·l06 

4 

Rl6-9 
R26-9 
R36-9 
R46-9 
R56-9 
R66-9 
R76-9 
R86-9 
R96-9 
RlS-1 
R25-l 
R35-l 
R45-l 
RSS-1 
R65-l 
R75-l 
R85-l 
R95-l 

RlS-2 
R25-2 
RJS-2 
R45-2 
R55-2 
R65-2 
R75-2 
nes-:a 
P.9 5-2 

RlS-3 
R25-3 
R35-3 
R45-3 
RSS-3 
R65-3 
R75-3 
R()S-3 
~S-3 

P21-6 

R81-8 

P16-12 

Pl6-ll 

Pl6-10 

Pl6-9 
Pl5-12 
PlS-11 
PlS-9 
Pl5 - 10 

5 6 

6 
6 
6 \ 
7 
7 
7 
8 
8 
8 

6 
6 
6 
7 
7 
7 
6 
8 
8 

6 
6 
6 
7 
7 
7 
6 
e 
8 

6 
6 
6 
7. 
7 
7 
?. 
8 
8 

11 

11 

10 

10 

lo 
10 

11 
11 
11 
11 
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(P cont.3) 

-----------------------------------------------------------------------------
1 

.i:> ST 

P'l':10 
PTMl 

nm.; 
R.EV 

REVS 
RE.AD 

NRS'fR 

NRO,l,2,3 
i:JR4,5,6,7 
NRP 

!ITRWS 

NPffi 

RDSB 

RCTP,O 
RD'l'l ,2, 3 
RDT4,5,6,7 

RDY 

REVTM 

2 3 

P03T STATUS; bit de stare internă li;'(: lCt 
a automatului de detecţiP. postam-
bul (PE). 

oetecţie P{6STAMBUL (PE); iniţial 
.~P~ST=O; NP~T=l, cu primul ca­
racter de dateasamblat (CHPRT); 
condiţia de detecţie a postambulului 
este: un caracter ALL IONE urmat de 
trei caractere ALL ZERrt'consccutive 

P~STA.."IBLE ERR~R (dup~ detecţia 
postaml>ulului în PE, următoarele 26. 
caractere trebuie s,'i fie ,/1.l,L ZJ::R~). 

comandă. de poziţionare 1•~-tO . 
= n = = "= = "= TMl· 

comandă REWIND de la cuplor (puls). 

comandă REVERS de la cuplor (pivel 
O - înainte; nivel 1 - înapoi), 

comandă REVERS sincronizată. 

comandă lecturi sincronizată cu 
ceasul formatter-ului. 
Emisie RSTRT spre CUiJlOr, 

Linii emisie date citite tle pe Landă 
spre cuplor (8 linii date + una pa­
ritate uzual neutilizată). 

emisie RWS spre cuplor. 

erni~ie ROY spre cuplor. 
READ STR~BE de la derulor (utilizat 
numai In NRZI, c!te un puls ~t.fieca­
re caracter). 
P~AD DATA TRANSPORT; linii recepţie 
date de la derulor (forme de undă PL 
sau nivele logice strobate cu RDSB 
tn ~mz1 ), 

RJ::WldD STATUS; recepţie stare deru­
lare bancă de la derulor. 
recepţie stare FLADY a <lerulorului,­

semnal cu dublă semnificaţie z 
- în PE : O - IUNLRS ; 1 - P~RW/~RD j 
- tn NRZI este fucmnalul ST!ilirm • 

semnal cu două semnificaţii: 
- la RJ::AD are semnificaţia RLVt;RS 

( 1 - înapoi , O - !nainte) ; 
- la WRITE are scrnnificaţ.ia WRITE 

fILE Hli.RK (1 -- scri'3re sfîrşit fi-
~ier; O - scriere bloc date), 

4 5 6 

?14-2 

Pl4-7 11 

Pl4-10 ll 

NJS-12 12 
N35-ll 12 

UlS-12 (A46) 1 

U25-10 (A49) 1 

016-2 1 
Ul6-14 1 

U21-R Al2 l 

Ul2-ll,l•,17 ,15 1 
8,6,3 13,11 
Ull-ll,A09,07 
a,~,3 01,cs,03 1 
U21-ll 1\01 l 

li23-4 A21 1 

U23-E Al6 1 

514-2 (ZP.3) 2 

S14-4,6(Z01,Z05)2 
Sl4-8,10,(Z07, 2 
12 15,17) 
S13-2 ,4, (Z27, 

6,R 2~,33,35)2 

S6-6 (,~22) 2 

S6-12 (i.30) 

Sl0-12 

Wll-9 

2 

2 

2 



1 

BRWC 

lRDGATE 

NRDGATE 

~DG4'l!EN 

RUN 

NRUN 

"1)GATEP 

RDP 
I.DO 
RDl 
RD2 
RD3 
.RD4 
RDS 
RD6 
RD7 
RDDP 
BDDO 
RDDl 
RDD2. 
RDD3 
RDD4 
RDD5 
RDD6 
RDD7 

~RT. 
Iij3P 
.RBO 
BBl 
RB2 
RBJ 
BJ34 
BB5 
RB6 
RB7 
R._ŞTR 
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R 

2 3 4 

emisie REW spre derulor. 

READ GATE; semnal de vali-..lre a 
lanţurilor de lectură. 

UFO 106 S7-6 
W52-2 

RDGJI.TE negat. 

RDGATE tn modul de lucru NRZI 
(RDGATEN = NPE • RDGATE). 

comanda de mişcare a benzii; este ge­
nerată de automatul de control gene­
ral la momentul G~T, 

RUN negat. 

READ GATE tn PE sincronizat cu CLK24, 

READ DATA (pistele P,0-:-7); serrnalele 
de date sosite de la derulor sincroni­
zate cu CLK24. 

READ DATA DELAY (pistele P,0-:-7); sem­
nalele RDn !nttrziate cu o perioadă 
de ceas CLK24; determină valoarea 
datei serr,nificative care se introduce 
în buffer-ul de aliniere corespunzători 
dacă pista este în eroare (D'l'RKn=l) 
atunci RDDn=l (pentru a se putea 
detecta postambulul). 

RS'l'F validat. 
ieşirile buffer-ului de ieşire; buffer-ul 
de ieşire (capacitate 4 x 9 biţi) are ro­
lul de a înttrzia cu 4 timpi emisia carac­
terelor citite spre cuplor pt.anticipare 
detecţie postambul în (PE). 

READ STF~BE; semnal de eşanţionare 
spre cuplor a caracterelor din buffer­
ul de ieşire (RB0-:-7 .,,P). 

ri52-3 

W52-7 

W52-6 

R84-15 

Rl7-2 
R27-2 
R37-2 
R47-2 
R57-2 
R67-2 
R77-2 
R87-2 
R97-2 

Rl7-5 
R27-5 
R37-5 
R47-5 
R57-5 
R67-5 
R77-5 
R87-5 
R97-5 

Rll-12 
N25.-6 
Nl6-10 
Nl6-, 
Nl6-7 
Nl6-6 
N26-10 
N26-9 
N26-7 
N26-6 

P26-2 

5 

Xl2 

6 

2 

3 

3 

3 

3 

5 

6 
6 
6 
7 
7 
7 
B 
fi. 

8 

6 
f; 

6 
7 
7 
7 
8 
8 
8 

10 
9 
~ 

9 
9 
9 
9 
9 
9 
9 

10 
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-------------------------~----------------------------------------------------· 
1 .2 3 4 6 

linie rezervi intrare; la benzile duale UF~-106 u24-12 (A4C) 
este utilizat& pentru selecţia densită-

1 

~PI 

XSPI 

SPA 

JlSPA 

SPACE 

SFMK 
SPl\.PE~ 

NSPAREjS 

ţii de la cuplor (nivel 1 - NRZI; 
nivel O - P~). 

SPAREI sincronizat cu ceasul formatter- ului 

SPI negat. 
SPACE sincronizat cu ceasul forwr:atter­
-ului, 
SPA negat. 
saltbloc (la llOOe O - nefolosit; le 
:~ 18 e conectat ct: SPAREI). 
detecţie FILE ~-•JIJU< Jn PL sau trnZI. 

linie rezervă ieşire; utilizată la 
1100 (conectat~ la FTP) pt. a tri-
mite în cuplor un ceas utilizat la eroa­
rea {6Pl. 

ereisie SPARE~ spre cuplor, 
err.isie crnr.andă FJIRh1'R!l (mişcare înainte) 
spre derulor. 

NSREV errisie comandă REVE~S (mişcare 1na~oi) 
spre derulor. 

1-iSLC'TO,l,2,3 ieşiri decodificator selecţie derti1oaf'f:1 
ISLCT4,5,6,T (N'SLC'l'11=0 --- selecţie derulor n). 

ISLTO 1,2 linii selecţie derulor n, 
ISLT.3_,4_.5 

~~ SL'l'6, 7 

STC,1,2 

S T3 ,4 

SELCLK 

so 
S 1 

i~ Sl 

S TREklD 

S TRBN 

memorarea stărilor curente ale auto.­
matului de contrel general pe cea~ul 
de avans; detel'ITiinl noua stare curen­
tă a automatului. 
SELECT CL~CK; contribuie la selecţia 
duratei pasului curent pentru auto1;;a­
tul de control general. 
me1Ttorarea stărilor interne ale automa­
tului de scriere pe ceasul de avans 
(CLK720); contribuie la determinarea 
noii stări a a11tomatului, 

Sl negat. 
RE~.D S'l'R~BI:: NRZI DELA'.i (STP.ilN Intîr­
ziat cu o perioadă CLK24), 
~DSil validat cu RDGP-.TE şi sincronizat 
cu CLK24. 

017-2 

Ul7-3 
Ul7-7 

"17-6 

u22-~ 

U2J-3 1'18 
s~-fi Y04 

S8-~ YOP. 

1 

1 

1 

1 

1 

1 

1 

1 

2 

2 

S4-7,,,S,4 2 
~4-9,10,11,12 ,2 

SS-2,4,6 Al4,00,2 
35 

ss-1,10,12 
X3,4 ,29, 

25 2 
Sll-11,12 

·x11,0J 2 

W56-2 ,5, 7 
WS6-10,12 

W56-15 

W36-2 
W35-2 

W35-3 
Rfţ4-2 

R84-12 

3 
3 

) 

4 
4 

4 

5 

5 
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(S. cont .1) 

--------~---------~-----------~----------------------------------------------~-
1 

S H:t:R 

SINCR{6B 

i,_lP 
s Jo 
5-11 
SJ2 
S-1.3 
S.14 
sJs 
S..16 
S..,1.7 

N_S!NC? 
t~_SinC!O 
N_Si.NCl 
4-SiNC2 
NSUlC3 

ii_Sit~C4 
N,SiNCS 
N.5iNC6 
N SiNC7 

5,__li'.CR~ 

tl.SlNCR9J 

SJlIN 

NSHIN 

S J·l(/JUT . .., 

N SH~UT ,, 

SCDCH 

2 3 

condiţie de setare HER: lJFO 10( 
SHER • PHE~ + HERP + CKCHER 

NSINC~ inversat (buffer-izare). 

SHIFT IN : COl'llanda de introducere 1B 
buffer-ul de aliniere a datei SM1nifi­
cative de pe pista P, 0-:7).; 
pointerul buffer-ului de pe pista co­
respunzătoare va fi incrementat. Co­
menzile apar după detecţia· 11 1" al 
preambulului pe fiecare pistă In 
parte (N~:ln), 

detecţie tranziţie semnificativă pe 
pista P,~'f7; se~nalul este întirzi­
at cu o perioadi de ceas CLK24 faţi 
de tranziţia liniei RD corespunzlt••­
re 1 are rolulAae a iniţializa logica 
de ferea&tră. In preambul, Inaibt• de 
momentul Sl~cR,, semnalele stnt for­
ţate 1n 1 la orice tranziţie care 
codifică info:ffllaţia "O". 

pericada de sincronizare a lanţ.riler 
de lectură în ?E; iniţial este 1 şi 
cade cupă contorizarea a 20 .ce ·tr,•­
ziţii ce codifică informc'lţia "O" (t11-
cheiere sincrenizare pe preamLul); 
după detecţia pest~nLulului (P-•T3zl), 
Sl~~R~ reurcj 1n 1 oupă 2,.car~etere. 

In NRZI SL'1CR~ .,. C cu' prb,ul .st:reb 
de chte sosit. 

SL~CR~ negat. 
Sî-UFT IN; comanda de introdu.cere a 
caracterului iin buffer-ul de corecţie 
în buffer-ul de ieşire. 

SHI~ negat. 
SHU'T jlSUT; comancla ţie "scoatere" a unui 
caracter din buffer-ul de icfir~ (elit..­
rarea buffer-ului de ieşire). 

SH~U'l' negat, 

SEC(IND CllJl,RACTER; semz:ialul devine 
activ (1) după ce a fost asar,blat 
şi introdus !n buffer-ul de ietire 
al doilea caracter de date citit. 

4 

R21-I 

R24-8 

R.17-12 
R27-12 
R37-12 
R47-12 
R57-12 
R67-12 
R77-12 
R87-12 
R97-12 
Rl7 .... 15 
R27-15 
R37-15 
R-47-15 
R57-15 
R67-15 
R77-15 
R87-15 
Rt7-15 

Rl4-11 

Rl4-10 

P26-ll 

P26-10 

P26-15 

P2fi-14 

Pll-7 

5 6 

5 

6 

6 
6 
6 
7 
7 
7 
8 
8 
8 

6 
e 
6 
7 
7 
7 
8 
8 
8 

6 

6 

10 

10 

10 

10 

1.0 
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·------------------------------------------------------------------------------1 

T. /,DO ,1 

'l'ADS<', 1 

-~TIILDL 

NJHLD 

T~CA 
·r,_..CB 
TCC 

TCD 

NTCA 

N,.TCB 

T:•l 

T.,_'-1N 

Tao 
TiH 

2 3 4 5 6 

'fAPr: J\.DDRESS (liniile mai puţin 
semnificative pentru selecţie 
unitate). 

UF~-106 UlS-8,10 (A44,46) 1 

rnercra.re la momentul RUN a semna­
lelor TADO,l, 

conanc'!ă lectură cu nivel mic 
(neutilizat). 

e~!isie ~T~LDL spre derulor. 

transport nu.~ărător A logică ceas. 

= li = = li = B = " = 
= " = = " = C = " = 
= " = = li = D = " -
TCA negat. 
•rea negat. 

condiţie pt.detecţie TAPB M/IRK in PE. 

rr.emorare Tt: la 111omentul C1H:R'l', utili­
zat pt.detecţie TJI..PI:: ·tARK în i.:mtl. 
'l'tlIRD CA~hC'i'i.:R; ser.malul devine activ 
(1) dupi cc al treilea caracter ce date 
citit a fost as an.blat şi iqtroc~us în 
buffer-~l de ieşire. 

stări interne autor:at de c!etecţil' 
TJulE ,lARl< în .H'!.Zl. 

S3-10,9 

S11-8 
'1'12-15 

Tll-15 

T23-15 

T22-15 

TlJ-2 

'1'13-4 

R84-10 

,'436-15 

I'll-10 

~-i21-12 
~,21-15 

YlO 

2 

2 

2 

3 

3 

.3 

3 

3 

3 

s 
9 

10 

12 
12 

-----------------------------------------------------------------------------, 

V 

v c~c , .. 

V ·-
"l" L~CIC. 

comandă analogică pentru oacilato­
rul comandat Intensiune al ceasului 
cu frecver.ţă variabilă; e o~ţinut~ 
prin însumarea ponderată a nivelelor 
logice PD1~4 şi integrarea valorii 
ooţinute (mediere pentru mai n;ulte 
FTP-uri). 

5 



1 

wo,1,2 
WJ,4,5 
W6, 7 ,PR 

WJUTE 

WTi-1 

NWTM 

HRT 

NWDS 
'-' 

W.l::N 

NW'nT 

N_WRS·r 

.N,WRP ,O ,1 
.NWR2 ,3 ,4 
NWRS,6,7 

WB0,1,2 
WBJ,4,5 
WB6,7,P 

WPC 

WP 

NWDO,l 
NWD2,3 
NWD4,5 
NWD6,7 
NWDP 

69 
w 

2 3 4 5 6 

linii date recepţionate de la 
cuplor pt.funcţia WRITE (8 li­
nii date+ una de paritate 

UF~-106 UlS-6,4,2 (A36,34,32) l 
Ul4-12,10,8(A30,28,26) l 
lil4-6-,4,2 (A24,22,20) 1 

uzual neutilizată), 

comandă scriere de la cuplor 
(nivel O - READ; nivel 1 -

WRITE), 

comandă WRITE FILE MARK de la 
cuplor (însoţi tă cu WRITE). 

comandă WRITE TAPE MARK sincro­
nizată cu ceaşul formatter-ului. 

w·rM negat. 

comanda wRITE sincronizată c~ 
cea~ul forrnatter-ului. 

emisie WDST spre cuplor. 

WI~D~W ENABLE; validare logică 
fereastră (utilizat numai 1n PE), 

WRI'rE DATA STR{6B.i,:;; emisie WSTR 
spre derulor la funcţia descri­
ere; la ştergere este inhibat. 

emisie comandă WRT spre derulor, 

emisie comandă WRST spre derulor. 
e~isie date spre derulor la func­
ţia WRITE (forme de undă P~ sau 
nivele logice în NRZl). 

WRI'rE BUFFER; memorează caracterul 
de scris sosit de la cuplor, 

bitul de paritate al byte-ului 
sosit de la cuplor calculat tn 
formatter (paritate impară). 
bitul de paritate al caracterului de 
scris pe bandă; opţional poate fi co­
nectat cu WPC (situaţia utilizată) 
sau wPR. 

WRITE DATA 0~7,P; ieşirile lanţurilor 
de scriere pentru cele 9 piste; sem­
nalele reprezintă formele de undă PE, 
respectiv nivelele logice ale date­
lor de scris tn NRZI; pentru funcţia 
ERASE (~RS=l) toate se~nalele stnt 
forţate tn „l"; la scriere tren i­
dentificare (lOBT=l) lucrează doar 
pista de paritate. 

U25-4 

U25-6 

Ul6-10 

Ul6-ll 

Ul6-15 

U23-12 

510-4 

S8-3 

S7-8 

S7-12 

Sl2-2,4,6 

(A43) 

(l\45) 

l\29 

A29 

YOO 

Yl6 

YC4 

Y18,20,22 
Sl2-~,1C,12Y24i28,28 
S11-2,4,6 Y30,32,34 

Wl6,2 ,S, 7 
Wl6-10,12,15 
W26-2,5,7 

WlS-6 

Wl4-12,10 
Wl3,12 ,10 
W24-12,10 
W23-12,10 
W25-12 

1 

1 

1 

1 

1 

1 

1 

2 

2 

2 

2 
2 
2 

4 
4 
4 

4 

4 

4 
4 
4 
4 
4 



1 

WRST 

WSTR 

WDST 

NNDST 

NWPCK 

WDCK 

WTGP 
WTGO 
WT~l 
W'i'G2 
WTG3 
WTG4 
WTGS 
WT<.i6 
W'l'G7 

\'{__DWl? 
wm·10 
WDWl 
WDW2 

W.DWJ 
WDW4 
WDWS 
WDW( 
WDW7 

2 

70 

(W cor,t. l) 

3 4 

WRI'l'E RESET; comandă utilizată JFO 106 W36-12 
pentru invalidare amplificatori 
de scriere tn derulor, tn NRZI 
provoacă scrierea LRCC. 

WRITE STR~BE1 strobe de eşantio­
nare a liniilor de scriere; în ~E 
stnt generate cîte două pulsuri 
într-un FTP; tn NRZl se generează 
un puls pt.fiecare caracter. 
WRITE DATA STR~BE; strobare a 
datelor de scris de la cuplor 
tn buffer-ul de scriere (WB0~7,P)1 
se generează cite un puls pt.fie­
care caracter; pulsul este trimis 
şi la cuplor, acesta pun!nd pe li­
nii valorile logice ale urlllătoru­
lui caracter. 
WDS'l' negat, 
WIND~·J CHECK; urmăreşte semnalul 
wow2 (pista 2) sau ·wowo (pista o, 
dacă pista 2 este tn eroare). 
t~WDCK negat; este 1 at!ta timp cit 
fereastra de. pe pista selectată 
este deschisă. 
w11mri,w~GLE ; depăşire numărător 
fereastră corespunzător pistei n. 
Numărătorul este iniţializat după 
după fiecare tran z:f. ţ.ie se.mnif ica­
ti va (încnidere fereastrd pt.eli­
r:-,inarea tranziţiilor nesemnifica­
tive); semnalul cor,1anc'lă redeschi­
derea ferestrei dupt1 18 perioade 
CLK24 de lR tranziţia semnifica­
tivă anterioară. 

WL-JD~l\ I,>i.St.a P ,0~7; 
- wm:r:a ::.:Q : fereastra este închisă 

(eliminar~ tranziţie nes':!r'lnificativă)'.) 
această stare durează 1-8 perioade de 
ceas CLK24 de la anterioara tranziţie 
ser•nificativă pe linia RDn' 

-WDWn=l ~ fereastră deschisă, r,ermi:­
ţînd detecţia tranziţiei serrnificative, 

W36-15 

WJS-7 

(jJS-6 

P23-6 

P31-10 

Rl8-15 
R28-15 
R38-15 
R48-15 
R58-15 
R68-15 
R78-15 
R88-15 
R98-15 

Rl7-7 
R27-7 
k37-7 
R47-7 
I-<57-7 
R67-7 
R7·7-7 
R87-7 
R97-7 

ş 6 

4 

4 

4 

5 

5 

6 
6 
6 
7 
7 
7 
8 
8 
8 

6 
6 
6 
7 
7 
Î 
8 
8 
8 



1 

ZER~P 
ZER(IIO 
ZER~,A. 
ZER~2 
ZER,Z,3 
ZER~4 
ZERţaS 
Z_ERţa6 

Z-ER~7 
N_.,ZER~P 
NZER~O 

N.ZER(II{ 
N,ZER~2. 
N.ZER~3 
N.ZERf4 
NZERţaS" 

N. ZER~, 
M'Z-'"R.i1>1 

z 

2 3 

semnal activ (1) dacă data sem- UFj0-106 
nificativă de _pe pista cores-
punzătoare (P,0~7) este O sau 
dacă pista este 1n eroare (DTRK 
=l) --n 

ZER~n negat (n=P,0~7) 

4 5 6 

Rl4-2 6 
R34-2 6 
R34-1C 6 
R44-2 7 
R44-1C 7 
R74-2 7 
R74-10 7 
R94-2 8 
R94-10 A 

Rl4-3 6 
R34-3 6 
R34-ll 6 
R44-J 7 
R44-ll 7 
R74-3 7 
R74-ll 7 
R94-3 8 
"R.94-H 8 
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